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LS 산전 인버터를 구입하여 주셔서 감사합니다. 

 

안전상의 주의사항 
 

l 안전상의 주의사항은 사고나 위험을 사전에 예방하여 제품을 안전하고 올바르게 

사용하기 위한 것이므로 반드시 지켜주십시오. 

l 주의사항은 ‘경고’와 ‘주의’의 두 가지로 구분되어 있으며 ‘경고’와 ‘주

의’의 의미는 다음과 같습니다. 

 

경고  
  

주의  
 

l 제품과 사용설명서에 표시된 그림기호의 의미는 다음과 같습니다. 

 

는 위험이 발생할 우려가 있으므로 주의하라는 기호 입니다. 

 

는 감전의 가능성이 있으므로 주의하라는 기호 입니다. 

 

l 사용설명서를 읽고 난후 사용하는 사람이 언제라도 볼 수 있는 장소에 보관 하

십시오. 

l SV-iG5 시리즈 인버터의 기능을 충분하고 안전하게 사용하기 위하여 이 사용 설

명서를 잘 읽어 보십시오. 

 

경고 
 

l 전원이 입력된 상태이거나 운전 중에는 커버를 열지 마십시오.  
감전의 원인이 됩니다. 

l 커버가 열린 상태에서는 운전하지 마십시오.  
고전압 단자나 충전부가 노출되므로 감전의 원인이 됩니다. 

l 전원이 입력되지 않은 경우에도,배선작업이나 정기 점검 이외에는 
커버를 열지 마십시오. 
인버터 내부에는 전원이 차단된 경우에도 장시간 전압이 충전되어 있으므로 감

전의 원인이 됩니다. 

지시사항을 위반할 때 심각한 상해나 사망이 
발생할 가능성이 있는 경우 

지시사항을 위반할 때 경미한 상해나 제품
손상이 발생할 가능성이 있는 경우 
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l 배선 작업이나 정기 점검을 할 때에는 전원을 차단하고 10 분 이상 
경과된 후 테스터 등으로 인버터의 직류 전압이 방전된 것을 확인하
십시오. 
감전의 원인이 됩니다.(DC 30V 이하) 

l 젖은 손으로 스위치를 조작하지 마십시오. 
감전의 원인이 됩니다. 

l 케이블의 피복이 손상되어 있을 때에는 사용하지 마십시오.  
감전의 원인이 됩니다. 

l 케이블에 무리한 스트레스를 주는 무거운 물체를 올려 놓고 사용하
지 마십시오.  
케이블의 피복이 손상되어 감전의 원인이 됩니다. 

 

주의 
 

l 가연성 물질 가까이에 설치하지 마십시오.  
가연성 재질에 설치하거나 가연성 물질 가까이에 부착하는 경우 화재의 원인이 

됩니다. 

l 인버터 고장시 인버터 입력전원을 차단하십시오.  
차단하지 않는 경우 2 차 사고에 의한 화재가 발생될 수 있습니다. 

l 전원이 연결된 상태이거나 전원이 차단된 후 몇 분 사이에는 인버터
를 만지지 마십시오. 
고온 상태이므로 인체 접촉 시 화상의 원인이 됩니다. 

l 제품 및 부품이 손상되어 있는 인버터에는 설치가 완료된 경우라도 
전원을 입력하지 마십시오.  
감전의 원인이 됩니다. 

l 인버터 내부에는 나사나 금속물질 및 물, 기름 등의 물질이 들어가
지 않게 하십시오.  
화재의 원인이 됩니다. 

 

사용상 주의사항 
 

(1) 운반 및 설치 

l 제품 중량에 따라 올바른 방법으로 운반하여 주십시오.  

l 제한된 규정 이상으로 다단 적치를 하지 마십시오. 

l 사용 설명서에 표시되어 있는 규정에 의해 설치하여 주십시오. 

l 제품 운반중에 커버를 열지 마십시오. 
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l 제품 위에는 무거운 물건을 올려 놓지 마십시오. 

l 설치 방향은 반드시 사용 설명서에 표시되어 있는 기준에 따라 주십시오. 

l 인버터는 정밀한 기기이므로 떨어뜨리거나 강한 충격을 주지 마십시오. 

l 인버터는 3 종 (200V 급) ,특 3 종(400V 급) 접지 공사를 하십시오. 

l 설치나 수리 시 PCB 를 떼어낼 경우 떼어내는 즉시 도전체 위에 올려 놓으

십시오. 정전기에 의한 제품 파손의 원인이 됩니다 

l 아래의 환경조건에서 사용하십시오. 

 

주위 온도 - 10 ~ 40 ℃  (얼음이나 성에 등이 없을 것) 
주위 습도 90%  RH 이하 (이슬 맺힘이 없을 것) 
보존 온도 - 20 ~ 65 ℃ 

주위 환경 
부식성 가스, 인화성 가스, 오일 찌꺼기, 먼지 
등이 없을 것 

표고·진동 해발 1000m 이하 · 5.9m/sec²(=0.6g) 이하 

환경 

주위 기압 70 ~ 106 kPa 

      

(2) 배선 

l 인버터 출력에는 진상콘덴서, 써지 킬러, 라디오 노이즈 필터 등을 설치하

지 마십시오. 

l 출력측(단자 U, V, W)은 정확한 순서로 연결하십시오.  

l 잘못된 단자 접속은 인버터 파손의 원인이 됩니다. 

l 극성 (+/-)이 잘못 연결된 경우 인버터 파손의 원인이 됩니다. 

l 배선 작업이나 점검은 전문 기술자가 직접 하십시오. 

l 인버터 본체를 설치한 후 배선 작업을 하십시오 

 

(3) 시운전시 조정 

l 운전 전에는 각종 파라미터를 확인 하십시오. 부하에 따라 파라미터 변경

이 필요한 경우가 있습니다. 

l 각각의 단자대에 사용설명서에서 표시된 전압범위 이상은 인가하지 마십시

오. 인버터 파손의 원인이 됩니다. 

 

(4) 사용 방법 

l 자동 재시동 기능을 선택하는 경우 고장 정지 후 자동으로 재시동 하므로 

주의 하십시오.   

l 키패드의 정지 키는 기능을 설정해야만 동작하므로 비상 정지 스위치는 별

도로 설치하십시오. 

l 운전 신호를 입력한 상태에서 고장 내용을 리셋하면 인버터는 재시동하므

로 운전 신호를 확인한 후 고장 리셋 스위치를 조작하십시오. 

l 제품 내부를 개조하지 마십시오. 
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l 전자 써멀 기능으로 모터가 보호되지 않는 경우도 있습니다. 

l 입력 전원에 설치된 전자 접촉기로 인버터의 시동이나 정지를 하지 마십시

오. 

l 노이즈 필터 등으로 전파 장애에 대한 영향을 줄여 주십시오. 인버터의 가

까운 곳에 사용되는 전자 기기 등의 손상에 대한 보호 및 오 동작 방지가 

필요합니다. 

l 입력 전압이 불평형일 때 리액터를 설치하여 주십시오. 인버터에서 발생되

는 전원 고주파에 의해 진상콘덴서나 발전기가 과열되어 파손되는 경우가 

있습니다. 

l 400V 급 모터를 인버터로 구동하는 경우 절연이 강화된 모터를 사용하거나 

마이크로 써지 전압에 대한 억제 대책을 세워 주십시오. 배선 정수에 의한 

마이크로 써지 전압이 모터 단자 사이에 발생되고 이 전압에 의해 모터 절

연 특성이 저하되어 모터가 파손되는 경우가 있습니다. 

l 파라미터 초기화를 하는 경우 운전 전에 필요한 파라미터를 다시 설정하십

시오. 파라미터 초기화를 하면 파라미터 값이 공장 출하값으로 변경됩니다. 

l 인버터는 간단히 고속 운전 설정이 가능하므로 설정을 변경할 때 모터나 

기계 성능을 충분히 확인한 후 사용하십시오. 

l 인버터의 직류 제동 기능은 정지 토크가 발생되지 않습니다. 정지 토크가 

필요한 경우 별도의 장치를 설치하여 주십시오.  

 

(5) 이상 발생 방지 조치 사항 

l 인버터가 파손되어 제어 불능 상태가 되는 경우 기계 장치가 위험한 상황

으로 방치되는 경우가 있습니다. 이러한 상황을 방지하기 위해 비상 브레

이크 등의 추가 안전 장치를 설치하십시오. 

 

(6) 보수 점검 및 부품 교환  

l 인버터의 제어 회로는 메가 테스트(절연 저항 측정)를 하지 마십시오. 

l 정기 점검(부품 교체 시기)은 제 6장을 참조하십시오. 

 

(7) 폐기 

l 일반 산업 폐기물로 처리하여 주십시오. 

 

(8) 일반 사항 

l 본 사용 설명서에 표시되어 있는 그림 설명은 자세한 설명을 위해 커버 또

는 차단기가 빠진 상태에서 설명된 부분이 있으나, 제품을 운전할 경우에

는 반드시 규정에 따라 커버와 차단기 등을 설치한 후 사용 설명서에 따라 

운전하십시오. 
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제 1장  기본 사항 
 

1.1  사용 전에 알아 두어야 할 내용 

인버터는 잘못 사용하면 정상적인 운전이 되지 않거나 수명이 저하됩니다. 최악의 

경우 인버터가 파손되거나 인체에 치명적인 손상을 줄 수 있으므로 제품의 사용시 

본 사용 설명서의 내용을 충분히 이해한 후 사용하여 주십시오. 

1.1.1 제품의 확인 

포장 박스에서 인버터를 꺼낸 후 본체 측면의 정격 명판을 점검하고 인버터 형식, 

출력 정격 등이 주문한 제품과 일치하는가를 확인하십시오. 또한 운송중 파손된 곳

이 없는가를 확인하십시오. 

 

 

 

 

 

 

 

   (1)  인버터 형식 

              SV  008    iG5   –   2      NC 
 

기호 적용모터 용량  기호 Frame 구분 
008-037 용량 kW 표시  - 일반형 
   NC 200V 자냉형 (0.75kW) 
     

기호 계열 명칭  기호 입력 전압 
IG5 범용 인버터  1 200 V 계열 (단상 입력) 
   2 200 V 계열 (삼상 입력) 
   4 400 V 계열 (삼상 입력) 

   (2)  부속품----------- 사용 설명서 

의심되는 점이 있거나 제품이 파손되어 있을 경우에는 제품을 구입한 특약점이나 당

사 영업소(사용 설명서 뒤 표지 참조)에 연락하여 주십시오. 

1.1.2 운전에 필요한 기기 및 부품 준비 

운전하기 위한 준비물은 다소 차이가 있으므로 필요에 따라 부품을 준비하십시오. 

1.1.3 설치 

인버터 수명이나 성능 저하를 막기 위해 설치 위치나 설치 방향 또는 주위 공간 등

을 고려해서 정확히 설치하십시오. (페이지 3-1 참조) 

1.1.4 배선 

전원,모터,운전신호(제어용 신호)를 단자대에 연결합니다. 정확히 연결하지 않을 경

우 인버터 및 주변기기가 파손되기 때문에 주의하여 배선하십시오.(P 3-3 참조) 

인버터 형식 
입력 전원 사양 

정격 용량 

출력주파수

바코드
시리얼 넘버 

출력 전압 사양 
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1.2  기본 구성 
인버터는 올바른 주변 기기의 선정 하에 올바른 접속이 필요합니다. 잘못된 시스템 

구성 및 접속은 정상 운전을 불가능하게 하거나 현저한 수명 저하를 가져옵니다. 최

악의 경우 인버터가 소손 되기 때문에 본문의 내용 및 주의 사항에 따라 올바르게 

사용하여 주십시오. 

 

 

       전원 

 

 

 

       배선용 차단기 (MCCB) 

       또는 누전 차단기 (ELB) 

 

 

  

       전자 접촉기 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                            접지 

 

 

 

 

 

                             접지 

배선(페이지 3-3 참조) 
잘못된 배선은 인버터 파손
의 원인이 됩니다. 제어 회
로의 신호선은 노이즈에 대
한 영향을 줄이기 위해 주회
로 선과 분리하여 배선하십
시오.  

출력측에 설치 하지 말아야 

할 기기 진상 콘덴서, 써지 
킬러, 라디오 노이즈 필터는 
출력측에 연결하지 마십시
오. 기기 파손 및 인버터 오
동작의 원인이 됩니다. 

전원 사양(페이지 2-1 참조)  
인버터가 허용하는 전원 사양 범위 내
에서 사용 하십시오. 

 

전자 접촉기 사용 
반드시 설치할 필요는 없으나 설치하는 
경우 이 전자 접촉기로 시동이나 정지
는 하지 마십시오. 인버터 수명 저하의 
원인이 됩니다. 

리액터 설치 역률 개선,고조파의 영
향을 고려해야 하는 경우,입력 전원 
용량이 큰 곳(1000kVA 이상 배선거리 
10m 이내)에는 리액터의 적용이 필요
합니다. 선정에 주의하십시오. 

설치 장소(페이지 3-1 참조) 
인버터 수명은 주위 온도에 절대적
인 영향을 받습니다. 주위 온도가 
허용 범위를 넘어서지 않는 범위에
서 사용하십시오. 밀폐된 판넬 내부
에 설치하는 경우 특히 주의하십시
오. 

배선용 차단기 또는 누전 차단기 
인버터는 전원 입력시 큰 돌입 전류가 
흐르므로 차단기 선정시 주의하십시오. 
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제 2장  사 양 
 

 

 

2.1  기본 사양 
 

 

형명  SV ▨▨▨ iG5-▨ 008-1 015-1 008-2 008-2NC 015-2 022-2 037-2 

[HP] 1 2 1 1 2 3 5 최대 적용 
모터(주 1) [kW] 0.75 1.5 0.75 0.75 1.5 2.2 3.7 

정격 용량[kVA](주 2) 1.9 3.0 1.9 1.9 3.0 4.5 6.1 

정격 전류[A] 5 8 5 5 8 12 16 

출력 주파수 0.1 ~ 400 Hz 

출 
력 
정 
격 

출력 전압 3 상  200 ~ 230 V(주 3) 

전압 
1 상 200~230V 

(± 10 %) 
3 상 200~230V 

(± 10 %) 입력 
정격 

주파수 50 ~ 60 Hz (± 5 %) 

2 
0 
0 
V 
급 

인버터 중량(kg) 1.8 2.1 1.2 1.7 1.8 2.1 2.2 

형명  SV ▨▨▨ iG5-▨ 008-4 015-4 022-4 037-4 

[HP] 1 2 3 5 최대 적용 
모터(주 1) [kW] 0.75 1.5 2.2 3.7 

용량[kVA] 1.9 3.0 4.5 6.1 

정격 전류[A] 2.5 4 6 8 

출력 주파수 0.1 ~ 400 Hz 

출 
력 
정 
격 

출력 전압 3 상  380 ~ 460 V(주 3) 

전압 3 상  380 ~ 460 V (± 10 %) 

4 
0 
0 
V 
급 

입력 
정격 

주파수 50 ~ 60 Hz (± 5 %) 

인버터 중량(kg) 1.7 1.8 2.1 2.2 
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최대 제동 회생 
제동토크 시간 / 사용률 

20% (주 4) 
옵션(제동저항) (주 5) 

냉각 방식 강제 풍냉(주 6) 

보호 구조 개방형(IP00) 

제어 방식 V/F 제어 

주파수 설정 
분해능 

디지털 지령:0.01Hz(100 Hz 미만),0.1Hz(100Hz 이상) 
아날로그 지령:0.03 Hz / 60 Hz 

주파수 정도 
디지털   : 최대 출력 주파수의 0.01 % 
아날로그 : 최대 출력 주파수의 0.1 % 

V/F 비 리니어, 2 승 저감, User V/F 

과부하 내량 150 % 1 분 (반한시 특성) 

제 
 
어 

토크 부스트 수동 토크 부스트(0 ~ 15 % 설정),자동 토크 부스트 

운전 방식 키패드 / 단자대 / 통신 운전 선택 가능 

주파수 설정 
아날로그 : 0 ~ 10V / 4 ~ 20 mA 
디지털   : 키패드 사용 

시동 신호 정회전,역회전 

다단속 선택 최대 8 속 설정 가능(다기능 단자대 이용) 
입 
력 
신 
호 다단 가감속 

시간 선택 

0~ 9,999 초, 각각 8 종류까지 설정, 선택 가능 
(다기능 단자대 이용) 
가감속 패턴 : 리니어, U 자, S 자 선택 가능 

비상 정지 인버터 출력을 순시 차단 

조그 조그 운전 

입 
력 
신 
호 고장 리셋 보호 기능 동작시 트립상태 해제 

운전 상태 
주파수 검출,과부하 경보,스톨중,과전압,저전압,인  
버터 과열,운전중,정지중,정속중, 속도 써치중 

고장 출력 접점 출력(30A,30C,30B) – AC250V 1A,DC30V 1A 
출 
력 
신 
호 

표시계 
출력 주파수,출력 전류,출력 전압,직류 전압중 
(1 종류 선택) 
출력 전압 0 ~ 10V 

운 
 
전 
 
 

운전 기능 
직류 제동,주파수 리미트,주파수 점프,제 2 기능,슬립 
보상,정역회전 방지,자동 재시동, PID 제어 
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인버터 트립 
과전류,과전압, 인버터 과열,전동기 과열,저전압, 
출력 결상,입력 결상, 과부하 보호,외부고장 1,2, 
속도 지령 상실, 통신 오류,하드웨어 이상,CPU 이상 

인버터 경보 스톨 방지,과부하 경보 

보 
호 
기 
능 

순시 정전 
15 msec 이하: 운전 계속, 
15 msec 이상: 자동 재시동 가능 

운전 정보 
출력 주파수,출력 전류,출력 전압,주파수 설정값, 
운전 속도,직류 전압 표 

시 

키
패
드 트립 정보 

보호 기능 동작시 이상 내용을 표시,고장 이력 5 회분 
기억 

주위 온도 -10 ℃ ~ 40 ℃ 

보존 온도 -20 ℃ ~ 65 ℃ 

주위 습도 상대 습도 90 % RH 이하(이슬 맺힘 현상 없을 것) 

고도·진동 1,000 m 이하 · 5.9m/sec²(=0.6g) 이하 

주위 환경 
실내에 부식성 가스,인화성 가스,오일 미스트,먼지 
등이 없을 것 

사 
용 
환 
경 

주위 기압 70 ~ 106 kPa 

 

 

(주 1) 적용 모터는 4 극 OTIS-LG 표준 모터를 사용하는 경우의 최대 적용 용량을 표

시한 것입니다. 

(주 2) 정격 용량 (= 3 VI)은 200V 급은 220V,400V 급은 440V 을 적용한 것입니다.  

(주 3) 최대 출력 전압은 전원 전압 이상으로 올라가지 않습니다. 출력 전압은 전원 

전압 이하에서 임의로 설정할 수 있습니다. 

(주 4) 회생 제동 토크의 약 20%는 감속 정지 시 모터의 손실에 의한 평균 제동 토

크를 의미합니다. 

(주 5) 제동저항은 제 7장 옵션을 참조 하십시오. 

(주 6) SV008iG5-2NC , SV008iG5-4 의 경우 자연 냉각 방식 입니다. 

(주 7) FU2-39 [스위칭 주파수 선택] 3 kHz 이상으로 변경 시, 1 kHz. 당 5%의 정격 부

하전류를 줄여 사용 하십시오. 
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2.2  외형 치수 
 

외형치수도 

 

 

 

단위 : [mm] 

인버터 용량 W1 W2 H1 H2 D1 

SV008iG5-2 100 88 128 117.5 130.9 
SV008iG5-1 130 118 128 117.5 152.9 
SV008iG5-2NC 130 118 128 117.5 152.9 
SV015iG5-2 130 118 128 117.5 152.9 
SV008iG5-4 130 118 128 117.5 152.9 
SV015iG5-4 130 118 128 117.5 152.9 
SV015iG5-1 150 138 128 117.5 155 
SV022iG5-2 150 138 128 117.5 155 
SV037iG5-2 150 138 128 117.5 155 
SV022iG5-4 150 138 128 117.5 155 
SV037iG5-4 150 138 128 117.5 155 
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제 3장  설치 및 배선 
 

3.1  설치 
 

1) 주의하여 사용하십시오. 

인버터는 플라스틱 부품을 사용하고 있으므로 파손되지 않게 주의하여 주십시오. 

특히 커버만을 잡고 제품을 운반하지 마십시오. 

2) 진동이 있는 장소에 설치하지 마십시오. 

대차나 프레스 등에 설치하는 경우 주의하십시오. 

3) 주위 온도에 대한 주의 사항. 

인버터 수명은 주위 온도에 큰 영향을 받으므로 설치하는 장소의 주위 온도가 

허용온도(- 10 ~ 40 ℃)를 넘지 않도록 하십시오.  

 

 

 

 

 

 

 

4) 난연성 재질면에 설치하십시오. 

인버터는 발열체로 고온이기 때문에 난연성 재질면에 설치하십시오.  

 

5) 주위에 공간을 충분히 확보하십시오. 

인버터는 발열체이므로 열 포화 현상을 막기 위하여 주위 공간을 충분히 확보한 

후 설치하십시오.  

 

 

주위온도 
측정위치 

주위온도 
측정위치 

5 Cm 

5 Cm 

5 Cm 

인버터 

5cm 

이상 

5cm 

이상 인버터 

10cm 이상 

10cm 이상 

상하의 배선용 덕트가 

냉각풍을 방해하지 않

게 충분한 공간을 확

보하여 주십시오. 

인버터 냉각용 

냉각팬 

냉각풍 
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6) 고온 다습한 장소는 피해 주십시오. 

직사 광선이나 고온 다습한 장소는 피해 주십시오. 

 

7) 오일 미스트, 인화성 가스, 섬유 분진, 먼지 등이 있는 장소는 피해 주십시오. 

청결한 장소에 설치하거나 이물질이 들어오지 않는 밀폐형 판넬(Panel) 내부에 

설치하십시오. 

 

8) 판넬(Panel) 내부에 설치하는 경우 주의하여 주십시오. 

복수 대의 인버터를 설치하는 경우나 판넬(Panel) 내부에 환기용 팬을 설치하는 

경우, 인버터 및 환기용 팬의 설치에 주의하여 주십시오. 설치가 불량할 경우 

주위 온도가 상승하거나 환기 효과가 떨어집니다.인버터의 주위 온도가 허용치 

이하가 되도록 주의하여 주십시오. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

9) 볼트로 견고하게 세워서 설치하십시오. 

인버터가 흔들리지 않게 나사 또는 볼트를 사용하여 세워서 설치하십시오. 

 

 

여러대를 내장하는 경우 

환기팬 설치 위치 

양호 (O) 불량 (X) 

인버터 
인버터 

인버터 

인버터 
인버터 

양호 (O) 불량 (X) 

인버터 
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3.2  배선 
3.2 1 단자 결선도 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

주) 1.   는 주회로,   는 제어회로를 표시합니다. 
    2. 아날로그 출력전압은 12V 까지 조정 가능합니다. 
    3. 외부속도지령은 전압,전류,전압+전류지령이 가능합니다.(기능코드참조) 
    4. 인버터 내부에 기본 제동 저항은 없습니다. 

다기능출력 
DC 24V, 50mA이하 
(출하시 ”운전중")

 이상접점출력 
 AC 250V,1A 이하 
 DC 30V, 1A 이하 

가변저항 
1 kohm,1/2W 

RS485 통신포트 

3상 
교류 
입력 

IM 
U 
V 
W 

G 

R 
S 
T 

B1 B2 

제동(DB) 저항(주4) 

 

FX 

RX 

BX 

 RST 

JOG 

P2 

P3 

(시퀀스 공통단자) 

FM + 
FM 

CM 

30A 

30B 
30C 

MO 

MG 

출력주파수
(주2) 

아날로그출력  
(0-10V) 

P1 
(다기능 접점입력) 
 출하시 ”다단속" 

모터 

VR 

V1 

I 

CM  (VR,V1,I 공통 단자 ) 

(속도 설정용 전원) 
+12V 10mA 

(주속지령) 

(주속지령) 

외부속도지령
주3) 

역전운전/정지 

정전운전/정지 

비상정지(래치아님) 

이상리셋 
조그 

다단속도1 

다단속도2 

다단속도3 

 

MCCB MC 

다기능 입력 

1,2,3 

실드 

S+ 

S- 
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   2) 주회로 단자 설명 

 R S T B1 B2 U V W 

 

단자 기호 단자 명칭 단자 설명 

R , S , T 교류 전원 입력 
상용 교류 입력을 접속합니다. 
단, 200V 단상 시리즈는 (R-T) 에 접속합니다. 

B1 , B2 제동 저항 접속 
제동 저항을 접속합니다. 
절대 단락 시키지 마십시오. 

U , V , W 인버터 출력 3 상 유도 전동기를 접속합니다. 

 

   3) 제어 회로 단자 설명 

30A 30C 30B 

 

1 
MO 

2 
MG 

3 
CM 

4 
FX 

5 
RX 

6 
CM 

7 
BX 

8 
JOG 

9 
RST 

10 
CM 

1 
P1 

2 
P2 

3 
P3 

4 
VR 

5 
V1 

6 
CM 

7 
I 

8 
FM 

9 
S+ 

10 
S- 

 

분류 
단자 기호,
기준 신호 

단자 명칭 단자 설명 

P1,P2,P3 
다기능 입력 
1,2,3 

다기능 입력으로 정의하여 사용 가능합니
다. 공장 출하시 다단속 1,2,3 으로 정의
되어 있습니다. 

FX 정방향 운전 지령 
ON/OFF 에 의한 정방향 운전/정지 단자입
니다.  

RX 역방향 운전 지령 
ON/OFF 에 의한 역방향 운전/정지 단자입
니다. 

JOG 조그 운전 
조그 신호 ON 시 조그 주파수로 운전합니
다. 운전 방향은 FX(또는 RX)에 의해 선
택됩니다. 

BX 비상 정지 

BX 신호 ON 시 인버터의 출력을 차단합니
다. 모터를 기계 브레이크로 정지할 때 
인버터의 출력을 차단하는데 사용합니다. 
BX 신호(래치에 의한 차단이 아니므로) 
OFF 시 운전 지령 FX (또는 RX) 단자가 
ON 되어 있으면 운전하기 때문에 사용시 
주의하여 주십시오. 

RST 고장 리셋 
보호 회로 동작시 보호 상태를 해제할 때 
사용합니다. 

입
력
신
호 

접점 
시동 
기능 
선택 

CM 시퀀스 공통 단자 접점 입력 단자의 공통 단자 입니다. 
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분류 
단자 기호 
기준 신호 

단자 명칭 단자 설명 

VR 
주파수 설정용 
전원(+12V) 

아날로그 주파수 설정용 전원입니다. 
최대 출력은 +12V,10mA 입니다. 

V1 
주파수설정 
(전압) 

DC 0~10V를 입력하면 설정 주파수로 됩
니다. 입력 저항 20KΩ 

I 
주파수설정 
(전류) 

DC 4~20mA를 입력하면 설정 주파수로 
됩니다. 입력 저항 250Ω  

입
력
신
호 

아날 
로그 
주파수 
설정 

CM 
주파수 설정  
공통 단자 

아날로그 주파수 설정 신호 및 FM(표시
계용) 단자의 공통 단자 입니다. 

아날 
로그 

FM-CM 표시계용 

출력 주파수,출력 전류,출력 전압,직류 
전압 중 하나를 선택하여 출력합니다. 
공장 출하시 출력 주파수로 설정되어 
있습니다. 최대 출력 전압 0~12V, 출력 
전류 1mA 

접점 30A,30C,30B 이상신호 출력 

인버터의 보호 기능이 동작하여 출력을 
차단할 때 출력합니다. AC250V 1A 이
하,DC30V 1A 이하. 
이상시:30A-30C 도통(30B-30C 부도통)  
정상시:30B-30C 도통(30A-30C 부도통) 

출
력
신
호 

오픈 
콜렉터 

MO-MG 다기능 출력 

다기능 출력으로 정의하여 사용합니다. 
MG 는 이 출력 신호의 기준 단자입니다. 
DC 24V 50MA 이하.  
출하시 “운전중" 

통
신 

RS485 S+,S- 통신 포트 
RS485 통신시 이용합니다. 
(S-)가 기준 신호입니다. 

 

3.2.2 주회로 배선 

 

(1) 배선시의 주의 사항 

1) 입력 전원을 인버터의 출력 단자(U,V,W)에 연결하고 전원을 투입하면 인버

터는 오배선 트립을 발생하며, 이 경우 리셋이 되지 않습니다. 전원을 차단하

고 배선을 정확히 한 후 다시 전원을 투입하여야 합니다. 

2) 전원 및 모터 단자는 절연 캡이 있는 압착 단자를 사용하십시오. 

3) 배선시 인버터 내부에 전선 조각이 남지 않도록 하여 주십시오. 전선 부스

러기는 이상,고장,오동작의 원인이 됩니다. 

4) 입출력 배선은 정격 전류가 흐를 때 전압 강하가 2% 이하가 되도록 굵은 선

으로 배선하십시오. 인버터와 모터간의 배선 길이가 길면 저주파수 운전시 배

선의 전압 강하에 의해 모터의 출력 토크가 저하됩니다.  

5) 전체적인 배선 길이는 출력 1 개상 당 500m 이내로 사용하십시오. 특히 먼 

거리의 모터를 연결하는 경우 배선과 접지 등 사이의 부유 용량 증가로 충전 

전류가 커지므로 과전류 보호 기능이 동작하거나 이 전류 때문에 2 차측에 연결
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된 기기가 오동작할 수 있으므로 모터 연결시 총 배선 길이는 500m 이내로 하

십시오. 여러 대의 모터를 연결하는 경우에도 전체 배선 길이는 500m 이내로 

하십시오. 먼 거리 배선시 3 심 케이블을 사용하지 마십시오. 

6) B1,B2 단자 사이에 추천 제동 저항기 이외의 것을 접속하지 마십시오. 또한 

절대로 단락시키지 마십시오. 단락하면 인버터가 소손됩니다. 

7) 인버터의 주회로 입,출력은 고조파 성분을 포함하고 있어 인버터 가까이 사

용하는 통신 기기에 전파 장해를 주는 경우가 있습니다.이 경우 입력측에 라디

오 노이즈 필터,라인 노이즈 필터를 설치하여 장해를 줄이는 것이 가능합니다. 

8) 인버터의 출력측에는 진상용 콘덴서나 써지 킬러,라디오 노이즈 필터를 연

결하지 마십시오. 인버터 트립이나 콘덴서,써지 킬러가 파손됩니다.  

9) 운전시 부적합 내용이 발생하여 배선을 변경하는 경우 본체 주회로 단자대 

오른쪽의 충전 램프가 꺼져 있는지 확인 후 배선 작업을 하십시오. 전원을 차

단한 직후에는 인버터 내부 콘덴서가 고압으로 충전되어 있으므로 위험합니다.   

 

       접지를 하십시오! 

l 인버터는 고속 스위칭을 하고 있어 누설 전류가 많으므로 감전 방지를 위해 

반드시 모터와 인버터를 접지하여 주십시오. 200V 계열은 제 3 종 접지이고 

접지 저항은 100 Ω 이하로 하여 주십시오. 400V 계열은 특별 제 3 종 접지

이고 접지 저항은 10 Ω 이하로 하여 주십시오. 

l 인버터의 접지는 전용 접지 단자에 접속하여 주십시오. 케이스나 샤시 나사

를 접지 단자로 사용하지 마십시오. 

l 접지선은 가능한 굵은 전선을 사용하십시오. 전선의 굵기는 아래에 나와 있

는 치수 이상 전선을 사용하고 가능한 짧게 배선하십시오. 접지점은 가능한 

인버터와 가까운 곳에 연결하십시오. 

 

접지선 치수( mm²) 
200V 급 400V 급 
3.5 2 

 

 

접지 전용 단자에  

접지하십시오 
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(2) 단자대 배열          제동저항 

 

 

R S T B1 B2 U V W 

(3) 전선과 압착 단자 

인버터의 입력(R,S,T),출력(U,V,W)의 사용 전선 및 나사의 토크는 다음 표를 

참조하여 주십시오. 

전선 (주 2) 

mm² AWG 적용 인버터 
단자 나사 
사이즈 

나사 토크(주 1) 

(Kgf·cm) 
R,S,T U,V,W R,S,T U,V,W 

0.75 kW M4 15 2 2 14 14 200V 
(1Φ) 1.5 kW M4 15 2 2 14 14 

0.75 kW M3.5 10 2 2 14 14 
1.5 kW M4 15 2 2 14 14 
2.2 kW M4 15 2 2 14 14 

200V 
(3Φ) 

3.7 kW M4 15 3.5 3.5 12 12 
0.75 kW M4 15 2 2 14 14 
1.5 kW M4 15 2 2 14 14 
2.2 kW M4 15 2 2 14 14 

400V 
(3Φ) 

3.7 kW M4 15 2 2 14 14 

(주 1) 단자 나사는 규정 토크를 적용하여 주십시오.  

     조임이 느슨하면 단락, 오동작의 원인이 됩니다. 

     조임이 과하면 나사나 단자대의 파손에 의한 단락,오동작의 원인이 됩니다. 

(주 2) 전선은 600V,75℃의 동 전선을 사용하여 주십시오. 

 

(4) 전원 및 모터의 접속 

R S T B1 B2 U V W 

전원은 반드시 R,S,T 에 연결하십

시오. U,V,W 에 연결하면 인버터가 

소손됩니다. 상순을 맞출 필요는 

없습니다.  
모터는 반드시 U,V,W 에 연결하십시오. 

정방향 운전 스위치(FX)를 ON 하면 모터

의 회전방향은 부하 측에서 볼 때 반시

계 방향입니다. 회전방향이 맞지 않는 

경우 U,V 결선을 바꾸어 주십시오. 

접지 

정방향 

제동저항(출하시는 없습니다) 
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3.2.3 제어 회로 배선 

(1) 배선시의 주의 사항 

l 제어 회로 단자 배선은 실드선이나 트위스트선을 사용하고 주회로나 고전위 

회로(200V 릴레이 시퀀스 회로)와 분리하여 배선하십시오. 

l V1 단자 배선길이는 15M,I 단자 배선 길이는 100M 이내로 하여 주십시오. 

l 제어 회로 전선은 아래표의 선(600V,75℃ 이상의 동 전선)을 사용하십시오. 

(2) 단자대 배열 

30A 30C 30B 

 

1 
MO 

2 
MG 

3 
CM 

4 
FX 

5 
RX 

6 
CM 

7 
BX 

8 
JOG 

9 
RST 

10 
CM 

1 
P1 

2 
P2 

3 
P3 

4 
VR 

5 
V1 

6 
CM 

7 
I 

8 
FM 

9 
S+ 

10 
S- 

 

전선 

단자종류 
단자 나사 
사이즈 

나사 토크 
 (Nm) 단선(mm²) 연선(mm²) 

Stripped 
길이(mm) 

30 A B C M3 0.5 2.5 1.5 7 
MO MG CM FX RX ~ S- M2 0.4 1.5 1.0 5.5 

 

(3) 제어 회로 단자 

제어 단자대 입력 단자는 NPN 또는 PNP 타입으로 사용 할 수 있습니다. 제어 

입력 타입 선정은 제어 PCB 제어단자대 상부에 위치한 스위치 J1 으로 선택 합

니다. 초기 공장 출하치는 NPN 타입으로 설정 되어 있습니다. 

 CM 단자는 제어 신호의 공통 단자 입니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

 

 

 

 

24 

FX 

CM 

저항

CM 

J1 
24 

FX 

CM 

저항 

CM 

J1 

DC24V 

NPN 
SW J1 

PNP 

SW J1 

  (인버터 내부) (인버터 내부) 
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 1  3  5  7  9 

 2  4  6  8  10 

3.2 4 키패드 

1) 키패드 배선 

키패드를 아래그림과 같이 접속합니다.(표준형은 부착 되어 있습니다.)코넥터의 

금속(도체 부분)부위는 만지지 마십시오.감전의 위험이 있습니다. 

(리모트 옵션 사용시 키패드를 분리하고 버퍼 커버를 부착한 후 리모트 케이블

을 연결 합니다.) 

키패드의 오 접속시 문자가 나타나지 않거나 이상한 문자가 나타날 수 도 있습

니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

   2) 본체 키패드 핀 배열 

 

 

 

  

 

 

 

핀 
번호 

핀 
명칭 

키패드 핀 설 명 

1 5V 사용 5V 전원입니다. 제어 단자대의 VR,V1,I 와 절연입니다. 
2 GND 사용 전원 기준입니다. 제어 단자대의 CM 는 절연입니다. 
3 RES 사용 플래쉬롬 Writer 용 핀입니다.  
4 VPP 사용  
5 LAT 사용 송수신 Latch 신호핀입니다. 
6 TXD 사용 송신 신호 핀입니다. GND 대비 신호입니다. 
7 CLK 사용 송수신 기준 CLOCK 입니다. GND 대비 신호입니다. 
8 RXD 사용 수신 신호 핀입니다. GND 대비 신호입니다. 
9  사용 안함  
10  사용 안함  

 

 

TOP 

키패드 

(착탈가능) 
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3) RS485 연결 

제어 단자대의 S+,S- 단자에 연결합니다. S-가 기준 신호입니다. 

극성에 주의하십시오. 

 

3.2.5 배선 설계시 확인 사항 

 

1) 정전후 복귀시 재시동 방지가 필요한 경우 인버터의 운전지령이 ON 되지 않는 

시퀀스를 만들어 주십시오. 운전 신호가 ON 되어 있으면 인버터는 자동으로 운전

됩니다. 

2) 제어 회로 입력 접점(FX,RX 등)에는 전압을 인가하지 마십시오. 
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제 4장  운 전 
 

4.1 키패드 및 파라미터 그룹 운영 
 

4.1.1 키패드 설명 

키패드는 표시부가 영문 및 숫자가 4 자까지 표시되며, 각종 설정치의 내용을 

직접 확인할 수 있습니다. 다음은 키패드의 외관 및 각 부분의 기능을 나타낸 

것입니다. 

 

구분 표시 기능 명칭 기능 설명 

FUNC 설정 키 
파라미터의 설정값을  변경/저장하고자 할 때 
사용합니다. 

5 (Up) 업 키 
코드를 이동하거나 파라미터 설정값을 증가시킬 
때 사용합니다. 

6 (Down) 다운 키 
코드를 이동하거나 파라미터 설정값을 감소시킬 
때 사용합니다 

RUN 운전 키 
인버터를 운전 시키고자 할 때 사용합니다(운전
모드가 키패드로 설정된 경우) 

키 

STOP/RESET 
정지/ 
리셋 키 

운전중인 경우 정지 지령 키입니다.(운전모드가 
키패드로 설정된 경우) 고장시는 고장 해제 키
입니다. 

REV 역방향 표시 역방향 운전 중일 때 점등합니다. 
FWD 정방향 표시 정방향 운전 중일 때 점등합니다. 

SET 설정중 표시 
FUNC 키를 사용하여 파라미터를 설정중에 점등
합니다. 

LED 

RUN 운전중 표시 
가,감속중인 경우 점멸하며 정속인 경우 점등합
니다. 

SET LED 
RUN LED 

UP/DOWN 
Key 

STOP/RESET 
Key FUNC Key 

RUN Key 

FWD LED 
REV LED 

표시부 

(7-Segment) 

SET 
RUN 

FWD 
REV 

FUNC 

RUN 
STOP 
RESET 

LE-100 
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4.1.2 파라미터 설정 및 변경 

인버터는 많은 파라미터를 내장하고 있습니다. 키패드를 사용하여 운전하는 경우 

필요한 파라미터를 설정하거나 부하 및 운전 조건에 따라 적당한 값을 입력하는 

것이 가능합니다. 

자세한 기능은 제 5 장 기능 설명을 참조하십시오.  

 

변경하고자 하는 그룹의 해당 코드로 먼저 이동합니다. 

[FUNC] 키를 누르면 키패드 LED (SET)가 점등합니다. [5 (Up)], [6 (Down)]  키

를 이용하여 원하는 데이터 값으로 맞춘 뒤 [FUNC] 키를 누르면 데이터 표시가 점

멸하면서 저장됩니다. 

 

주) 데이터가 변경되지 않는 경우 

 * 운전중 변경 불가인 데이터(제 5 장 기능표 참조) 

 * 파라미터 변경 불가 기능 (FU2- 94 [파라미터 록])이 설정된 경우 

 

l 드라이버 그룹[DRV]의 데이터 설정방법 

 

      -.예)가속 시간을 60 초에서 40 초로 변경하고자 하는 경우 

 

 

-.데이터 설정이 끝나면 설정된 데이터가 점멸하여 설정 완료를 표시 합니다. 

 

 

l 드라이버 그룹[DRV]의 전류 모니터 방법 

 

-.현재 운전중인 전류를 보고싶은 경우(데이터는 설정되지 않습니다.) 

 

 

RUN

SET FWD

REV RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

FUNC

RUN

SET FWD

REV

FUNC

RUN

SET FWD

REV RUN

SET FWD

REV

FUNC

RUN

SET FWD

REV

FUNC
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l 고장 발생시 드라이버[DRV] 그룹의 고장 종류 모니터 방법 

(데이터는 설정되지 않습니다.) 

-.OC 가 발생한 경우 

 

 

-.고장이 발생하면 드라이버 그룹에서 고장의 종류를 표시하며 5,6 키를 이

용하여 고장 발생시의 주파수,전류,운전 상태(가속중,정속중,감속중)를 모

니터 할 수 있습니다. 

(예:40.28 Hz , 20.5A 로 가속중 고장 발생됨) 

이때 LED 4 개는 모두 점멸 상태에 있습니다. 

-.고장 상태는 정지/리셋[STOP/RESET] 키를 이용하여 해제할수 있으며 트립 표

시 LED 는 OFF 됩니다.  

(하드웨어[HW]고장인 경우는 인버터 전원을 OFF 한후 ON 해야 해제됩니다.)  

 

l 기능 1[FU1]그룹 및 입출력 그룹  [I/O 그룹]의 데이터 설정방법 

     -.예)FU1 의 5 의 데이터를 1 로 설정할 경우 

 

 

 

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

현재주파수

TRIP전류

가속중

FUNC

FUNC

RUN

SET FWD

REV RUN

FWDSET

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REVRUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

FUNC

FUNC

FUNC

FUNC

RUN

SET FWD

REV RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

트립시 주파수 

 

트립시 전류 

 

트립 당시의 

운전상태(가속중) 
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l 기능 1[FU1]그룹의 점프 코드 설정 방법 및 점프 요령 

 

 

 

 

 

 

4.1.4 파라미터 그룹 

 

파라미터는 응용 분야에 따라 사용하기 쉽게 4 개의 기능 그룹으로 분리되어 있습니

다.  이 그룹들의 명칭 및 주요 내용은 다음과 같습니다. 

 

그룹 명칭 주요 내용 
드라이브 그룹[DRV 그룹] 목표 주파수, 가,감속 시간 등 기본 파라미터 
기능 1 그룹  [FU1 그룹] 최고 주파수,토크 부스트등 기본 기능 관련 파라미터  
기능 2 그룹  [FU2 그룹] 주파수 점프,주파수 제한등 응용 기능 관련 파라미터  
입출력 그룹  [I/O 그룹] 다기능 단자 설정 등 시퀀스 구성에 필요한 파라미터 

 

자세한 각 그룹별 세부 내용은 제 5 장을 참조하십시오. 

 

RUN

SET FWD

REV

FUNC

RUN

SET FWD

REV

FUNC

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

FUNCFUNC

JUMP CODE설정

FUNC

CODE JUMP설정된 로

RUN

SET FWD

REV

FUNC

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV RUN

SET FWD

REV
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1) 키패드의 각 그룹 및 코드간의 이동 

l 드라이버[DRV] 그룹의 코드 이동 

 

 

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

REVRUN

SET FWD

REVRUN

SET FWD

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

REVRUN

SET FWD

REVRUN

SET FWD

REVRUN

SET FWD

REVRUN

SET FWD

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV
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RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

FUNC

FUNC

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

FUNC

RUN

SET FWD

REV

RUN

SET FWD

REV

FUNC

l 기능 1,기능 2 그룹[FU1,FU2] 의 코드 이동 방법 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

l 입출력 그룹[I/O]의 코드 이동 방법 
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4.2 운전 
 

4.2.1 제어 단자대와 키패드 병행 운전  

 

운전 지령 신호를 제어 단자대로,주파수 설정을 키패드로 할 경우에 DRV-drv[운전모

드]는 1(Fx/Rx)로 설정, DRV-Frq[주파수모드]는 0(키패드-1)로 설정합니다. 이때 제

어 단자대의 주파수 설정 신호 및 키패드의 운전,정지 키는 유효하지 않습니다. 

 

1)전원을 ON 하여 운전 및 주파수 지령을 설정합니다. 

(DRV-drv[운전모드]는 1(Fx/Rx-1)로 설정, DRV-Frq[주파수모드]는 0(키패드-1) 

설정합니다.) 

 

2) 운전 지령 신호 FX(또는 RX) 를 ON 합니다. 키패드 LED(FWD 또는 REV)가 점등합

니다. 

 

3) 키패드로 운전 주파수를 설정합니다. FUNC, 5 (Up), FUNC 키를 사용하여 

60.00Hz 를 설정합니다. 이때 모터는 60Hz 로 회전합니다. 키패드 LED (RUN) 는 

가,감속시 점멸하고 정속중이면 점등합니다. 

 

4)운전 지령신호 FX (또는 RX) 를 OFF 합니다. 키패드 LED (FWD 또는 REV) 가 소

등합니다.  

 

참고 : 운전 지령 신호를 키패드로,주파수 설정을 제어 단자대로 운전하는 것도 가

능합니다. (이 경우 DRV-drv [운전모드]는 0(키패드)로 설정, DRV-Frq [주파수모드]

는 2(V1),3(I),4(V1+I) 로 설정합니다.) 

 

 

4.2.2 제어 단자대 운전 

 

1) 전원을 ON 하여 운전 및 주파수 지령을 제어 단자대 운전 모드로 설정하십시오. 

(DRV-drv[운전모드]는 1(Fx/Rx-1)로 설정,DRV-Frq[주파수모드]는 2(V1), 3(I), 

4(V1+I)로 설정합니다.) 운전 지령 신호 FX(또는 RX)를 ON 합니다. 키패드 

LED(FWD 또는 REV)가 점등합니다. 

 

2) 볼륨(주파수 설정기)을 서서히 우측으로 끝까지 돌리거나 전류를 4~20mA 까지 

올려 아날로그 주파수 지령을 설정합니다. 키패드는 출력 주파수(60.00 Hz)를 

표시합니다. 
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3) 볼륨(주파수 설정기)을 서서히 좌측으로 돌리거나 전류를 20~4 mA로 줄이면 

출력 주파수가 감소합니다. 주파수가 0.00 Hz 로 되면 인버터는 운전을 정지하

여 모터는 회전하지 않습니다. 

 

4) 운전 지령신호 FX (또는 RX)를 OFF 합니다. 

 

4.2.3 키패드 운전 

 

1) 전원을 ON 하여 운전 및 주파수 지령을 Keypad 운전 모드로 설정하십시오. 

(DRV-drv[운전모드]는 0(Keypad)로 설정, DRV-Frq[주파수모드]는 0(Keypad-1)

로 설정합니다.) 

 

4) FUNC, 5 (Up),FUNC 키를 사용하여 60.00Hz 로 운전 주파수를 설정합니다.정지

중에는 설정 주파수를 표시합니다. 

 

5) 운전[RUN] 키를 누릅니다. 모터가 회전하며 출력 주파수를 표시합니다.  

 

6) 정지/리셋[STOP/RESET] 키를 누릅니다. 모터가 감속 후 정지합니다. 이때 주파

수는 설정 주파수 입니다. 
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제 5장  기 능 
 

5.1 기능 

[DRV 그룹] 

표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

0.00 
정지중 : 지령주파수 
운전중 : 출력주파수 

0 – 최대 주파수[Hz] 0.00 O 

ACC 가속 시간 0 – 999.9 [sec] 10.0 O 

dEC 감속 시간 0 – 999.9 [sec] 20.0 O 

drv 운전 모드 

0 (Keypad) 
1  (Fx/Rx-1) 
2  (Fx/Rx-2) 
3  (RS485) 

1 X 

Frq 주파수 모드 

0 (Keypad-1) 
1 (Keypad-2) 
2 (V1) 
3 (I) 
4 (V1+I) 
5 (RS485) 

0 X 

St1 다단속 주파수 1 0  –  최대 주파수 10.00 O 
St2 다단속 주파수 2 0  –  최대 주파수 20.00 O 
St3 다단속 주파수 3 0  –  최대 주파수 30.00 O 
CUr 출력 전류 *    [A] * * 
rPM 모터 속도 *   [rpm] * * 
dCL 직류 전압 *     [V] * * 

vOL/POr/
tOr 

사용자 선택 표시 *     [V] vOL * 

nOn 현재 고장 표시 * * * 

drC 회전 방향 표시 
F   (정방향 운전) 
r   (역방향 운전) 

F O 

FU1 기능 1 그룹 선택  * O 
FU2 기능 2 그룹 선택  * O 
I O 입출력 그룹 선택  * O 

 

주의)  

-.사용자 선택표시 

  FU2 그룹의 H73 을 설정하여 0(출력전압-vOL),1(출력파워-POr),2(출력토크-tOr) 

  중 하나를 선택할수 있습니다(공장 출하치는 출력전압으로 설정되어 있습니다. 

 

 

 



제 5 장 기능 

5-2 

[FU1 그룹] 

표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

F  0 점프 코드 1 – 99 3 O 

F  3 정,역회전 금지 
0 (None) 
1 (Fwd disable) 
2 (Rev disable) 

0 X 

F  5 가속 패턴 

F  6 감속 패턴 

0 (Linear) 
1 (S-curve) 
2 (U-curve) 
3 (Minimum) 
4 (Optimum) 

0 X 

F  7 정지 방법 
0 (Decel) 
1 (Dc-brake) 
2 (Free-run) 

0 X 

F  8 직류 제동 주파수 시동주파수-60.00 [Hz] 5.00 X 

F  9 
직류 제동 동작전 출력 
차단 시간 

0 – 60 [sec] 0.1 X 

F 10 직류 제동량 0 – 200  [%] 50 X 
F 11 직류 제동 시간 0 – 60 [sec] 1 X 
F 12 시동시 직류 제동량 0 – 200  [%] 50 X 
F 13 시동시  직류 제동시간 0 - 60 [sec] 0 X 
F 20 최대 주파수 40 – 400 [Hz] 60 X 
F 21 기저 주파수 30–최대 주파수 [Hz] 60 X 
F 22 시동 주파수 0.1 - 10 [Hz] 0.1 X 
F 23 주파수 상하한 선택 0 (No), 1 (Yes) 0 X 

F 24 주파수 하한 리미트 
0  –  
주파수 상한 리미트 [Hz] 

0 X 

F 25 주파수 상한 리미트 
주파수 하한 리미트 –  
최대 주파수 [Hz] 

60 X 

F 26 수동/자동 토크 부스트 
0 (Manual) 
1   (Auto) 

0 
 

X 
 

F 27 정방향 토크 부스트량 
F 28 역방향 토크 부스트량 

0.0 – 15.0 [%] 2.0 X 

F 29 V/F 패턴 
0 (Linear) 
1 (Square) 
2 (User V/F) 

0 X 

F 30 사용자 V/F 주파수1 0 – 사용자 V/F주파수 2[Hz] 15 X 

F 31 사용자 V/F 전압1 0 - 100 [%] 25 X 

F 32 사용자 V/F 주파수2 
사용자 V/F주파수1 –  
사용자 V/F 주파수3[Hz] 

30 X 
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표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

F 33 사용자 V/F 전압2 0 - 100 [%] 50 X 

F 34 사용자 V/F 주파수3 
사용자 V/F주파수2–  
사용자 V/F 주파수4[Hz] 

45 X 

F 35 사용자 V/F 전압3 0 - 100 [%] 75 X 

F 36 사용자 V/F 주파수4 
사용자 V/F주파수3 –  
최대주파수[Hz] 

60 X 

F 37 사용자 V/F 전압4 0 - 100 [%] 100 X 
F 38 출력 전압 조정 40.0 – 110.0 [%] 100 X 
F 39 에너지 절약 0 - 30 [%] 0 O 
F 50 전자 써멀 선택 0  (No), 1  (Yes) 0 O 

F 51 전자 써멀 1분 레벨 
전자 써멀 연속 운전 레벨 – 
250 [%] 

180 O 

F 52 전자 써멀 연속운전 레벨 50 –전자써멀1분 레벨[%] 120 O 

F 53 모터 냉각 방식 
0 (Self-cool) 
1 (Forced-cool) 

0 O 

F 54 과부하 경보 레벨 30 - 250 [%] 150 O 
F 55 과부하 경보 시간 0 - 30 [sec] 10 O 
F 56 과부하 제한 선택 0  (No) , 1   (Yes) 1 O 
F 57 과부하 제한 레벨 30 - 250 [%] 200 O 
F 58 과부하 제한 시간 0 - 60 [sec] 60 O 

F 59 스톨 방지 선택 

000 - 111(비트) 
비트0:가속중 스톨 방지 
비트1:정속중 스톨 방지 
비트2:감속중 스톨 방지 

000 X 

F 60 스톨 방지 레벨 30 - 250 [%] 200 X 
rt 리턴 코드 * * O 

 

주의) 

- F8,F9,F10,F11 코드는 F7 에서 1(Dc-brake)을 선택하여야 표시됩니다. 

- F24,F25 코드는 F23 에서 1(Yes)을 선택하여야 표시됩니다. 

- F27, F28 코드는 F26 을 0 으로 선택하여야 표시됩니다. 

- F30,F31,F32,F33,F34,F35,F36,F37 코드는 F29 에서 2(UserV/F)을 선택하여야 

표시 됩니다. 

- F51, F52, F53 코드는 F50 을 1 로 선택하여야 표시됩니다.   

- F57, F58 코드는 F56 을 1 로 선택하여야 표시됩니다.  
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[FU2 그룹] 

표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

H  0 점프 코드 1 – 99 30 O 

H  1 고장 이력 1  nOn * 

H  2 고장 이력 2  nOn * 

H  3 고장 이력 3  nOn * 

H  4 고장 이력 4  nOn * 

H  5 고장 이력 5  nOn * 

H  6 고장 이력 지우기 0 (No) , 1 (Yes) 0 O 

H  7 드웰 주파수 0 ~ 최대주파수[Hz] 5 X 

H  8 드웰 시간 0 – 10sec 0 X 

H 10 주파수 점프 선택 0  (No) , 1 (Yes) 0 X 

H 11 제 1 주파수 하한 0 – 제 1 주파수 상한[Hz] 0 X 

H 12 제 1 주파수 상한 
제 1 주파수 하한-  
 최대 주파수[Hz] 

0 X 

H 13 제 2 주파수 하한 0 – 제 2 주파수 상한[Hz] 0 X 

H 14 제 2 주파수 상한 
제 2 주파수 하한 -   
최대 주파수[Hz] 

0 X 

H 15 제 3 주파수 하한 0 – 제 3 주파수 상한[Hz] 0 X 

H 16 제 3 주파수 상한 
제 3 주파수 하한-  
최대 주파수[Hz] 

0 X 

H 19 입출력 결상 보호선택 
00 – 11[비트] 
비트0:출력 결상 보호 
비트1:입력 결상 보호 

00 0 

H 20 
전원투입과 동시에 
기동선택 

0  (No) 
1  (Yes) 

0 O 

H 21 
트립 발생후 리셋시  
기동 선택 

0  (No) 
1  (Yes) 

0 O 

H 22 속도 써치 선택 

0000 – 1111[비트] 
비트0:가속시  속도써치 
비트1:트립발생후 운전시 

      속도써치 
비트2:순시정전 재시동시 

      속도써치 
비트3:H20을 YES로  

설정시 속도써치 

0000 X 

H 23 속도써치 전류억제 레벨 80 – 250 [%] 180 O 
H 24 속도써치 P 게인 0 – 9,999 100 O 

H 25 속도 써치 I 게인 0 – 9,999 5,000 O 

H 26 자동 재시동 횟수 0 – 10 0 O 
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표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

H 27 자동재시동 실행 대기시간 0 – 60 [sec] 1 O 

H 30 모터 용량 선택 
0.4, 0.8, 1.5, 2.2, 3.7 
인버터 용량에 따라  
모터용량 자동설정 

- X 

H 31 모터의 극수 2 - 12  4 X 
H 32 모터의 정격 슬립 0 – 10 [Hz] * X 
H 33 모터의 정격 전류(rms) 0.1 – 99.9[A] * X 
H 34 모터의 무부하 전류(rms) 0.1 – 99.9[A] * X 
H 36 모터의 효율 50 – 100 [%] * X 
H 37 부하 관성비 0 – 2 0 X 
H 39 스위칭 주파수 선택 1 – 10 [kHz] 3.0 O 

H 40 제어 방식 선택 
0  (V/F) 
1  (Slip compen) 
2  (PID) 

0 X 

H 50 PID 피드백 선택 
0 (I) 
1  (V1) 

0 X 

H 51 PID P 게인 0 – 9,999 3,000 O 
H 52 PID I 게인 0 – 9,999 300 O 
H 53 PID D 게인 0 – 9,999 0 O 
H 54 PID 제한 주파수 0 – 최대주파수 60 O 

H 70 가,감속 기준 주파수 
0  (Max freq) 
1  (Delta freq) 

0 X 

H 71 
가,감속 시간 단위 
변경 

0  (0.01 sec) 
1  (0.1 sec) 
2  (1 sec) 

1 O 

H 72 전원 투입시 표시 선택 

0  (Cmd. Freq) 
1 (Acc. Time) 
2 (Dec. Time) 
3 (Drv mode) 
4 (Frq mode) 
5 (Step Freq 1) 
6 (Step Freq 2) 
7 (Step Freq 3) 
8 (Current) 
9 (Speed) 
10 (DC link Vtg) 
11 (User disp) 
12 (현재고장표시) 
13 (회전방향표시) 

0 O 

H 73 사용자 선택 
0  (Voltage) 
1  (Watt) 
2  (Torque) 

0 O 
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표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

H 74 모터 회전수 표시 게인 1 – 1000 [%] 100 O 

H 75 제동(DB)저항 선택 
0  (None) 
1  (None) 
2  (Ext. DB-R) 

2 O 

H 76 제동 저항 사용 율 0 ~ 30 [%] 10 O 

H 79 소프트웨어 버전 x.xx x.xx * 

H 81 제2 가속 시간 5 O 

H 82 제2 감속 시간 
0 – 999.9 [sec] 

10 O 
H 83 제2 기저 주파수 30 – 최대 주파수[Hz] 60 X 

H 84 제2 V/F 패턴 
0  (Linear) 
1  (Square) 
2  (User V/F) 

0 
 

X 
 

H 85 제2정방향 토크 부스트량 
H 86 제2역방향 토크 부스트량 

0.0 – 15.0[%] 2.0 X 

H 87 제2 스톨 방지 레벨 30 – 250 [%] 200 X 

H 88 
제2 전자써멀  
1분 레벨 

제2 전자써멀 연속 
운전 레벨 – 250 [%] 

180 O 

H 89 
제2 전자써멀  
연속 운전 레벨 

50 – 제2전자써멀  
1분 레벨[%] 

120 O 

H 90 제2 모터 정격 전류 0.1 – 99.9 [A] * X 
H 91 파라미터 읽기 0  (No), 1 (Yes) 0 X 
H 92 파라미터 쓰기 0  (No), 1 (Yes) 0 X 

H 93 파라미터 초기화 
0 (No)          3 (FU1) 
1 (All Groups)  4 (FU2) 
2 (DRV)         5 (I/O) 

0 X 

H 94 파라미터 설정 금지 0 – 255 0 O 
rt 리턴 코드 * * O 

주의)  

- H11,H12,H13,H14,H15,H16 코드는 H10 에서 1(Yes)을 선택하여야 표시됩니다. 

- H32, H34 코드는 H40 에서 1(Slip Compen)을 선택하여야 표시됩니다.  

- H50, H51, H52, H53, H54 코드는 H40 을 2 로 설정하여야 표시됩니다. 

- H81, H82, H83, H84, H85, H86, H87, H88, H89, H90 코드는 IO 그룹의 

12,I13,I14 하나를 7(2nd Func)로 선택하여야 표시됩니다  

- H94(파라미터 설정 금지): 인버터의 파라미터를 입력하거나 수정한 후, 다른 

사용자들이 운전에 관련된 파라미터를 수정하여 발생하는 사고를 예방하기 위

하여 사용합니다. “12”를 입력하면 키패드에서 파라미터를 설정할 수 없는 상

태가 되며, 다시 “12”를 입력하면 설정 가능한 상태로 됩니다. 

-  H7(드웰 주파수)를  운전 지령주파수 이상으로 설정하지 마십시오, 오동작의 

원인이 될 수 있습니다. 
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[I/O 그룹] 

표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

I  0 점프 코드 1 – 99 1 O 
I  1 V1 입력필터 시정수 0 –9,999 [msec] 100 O 
I  2 V1 입력 최소전압 0 - V1 입력 최대 전압 V] 0 O 

I  3 
V1 최소 전압에                 
대응되는 주파수 

0 – 최대 주파수 [Hz] 0 O 

I  4 V1 입력 최대전압 V1 입력 최소 전압 - 12[V] 10 O 

I  5 
V1 최대 전압에                 
대응되는 주파수 

0 – 최대 주파수 [Hz] 60 O 

I  6 I 입력 필터 시정수 0 – 9,999 [msec] 100 O 
I  7 I 입력 최소 전류 0 - I 입력 최대 전류 [mA] 4 O 

I  8 
I 최소 전류에                  
대응되는 주파수 

0 – 최대 주파수 [Hz] 0 O 

I  9 I 입력 최대전류 I 입력 최소 전류 - 24[mA] 20 O 

I 10 
I 최대 전류에                   
대응되는 주파수 

0 – 최대 주파수 [Hz] 60 O 

I 11 
아날로그 속도 지령
의  상실 기준 선택 

0   (None) 
1   (half of x1) 
2   (below x1) 

0 O 

I 12 

다기능 입력 단자  
P1 설정 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
8,15,20,21,22,23 
24,25,26 
(- Reserved -) 

0 (Speed-L) 
1 (Speed-M) 
2 (Speed-H) 
3 (XCEL-L) 
4 (XCEL-M) 
5 (XCEL-H) 
6 (Dc-brake) 
7 (2nd Func)   
9 (V1-Ext) 
10 ( Up)         11 (Down) 
12 (3-Wire) 
13 (Ext trip – A) 
14 (Ext trip – B) 
16 (Open-loop) 
17 (Main-drive) 
18 (Analog hold) 
19 (XCEL stop) 

0 O 

I 13 
다기능 입력단자  
P2 설정 

I 12 와 동일 1 O 

I 14 
다기능 입력단자  
P3 설정 

I 12 와 동일 2 O 

I 15 입력 단자 표시 00000000 –11111111 [비트] 00000000 * 
 16 출력 단자 표시 0-1 [비트] 0 * 
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표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

I 17 
다기능 입력단자 
필터 시정수 

2 – 50 2 O 

I 20 조그 주파수설정 0 –최대주파수[Hz] 10 O 
I 21 다단속 주파수 4 0 –최대주파수[Hz] 40 O 
I 22 다단속 주파수 5 0 –최대주파수[Hz] 50 O 
I 23 다단속 주파수 6 0 –최대주파수[Hz] 40 O 
I 24 다단속 주파수 7 0 –최대주파수[Hz] 30 O 
I 25 다단 가속시간 1 0 – 999.9 [sec] 20 O 
I 26 다단 감속시간 1 0 – 999.9 [sec] 20 O 
I 27 다단 가속시간 2 0 – 999.9 [sec] 30 O 
I 28 다단 감속시간 2 0 – 999.9 [sec] 30 O 
I 29 다단 가속시간 3 0 – 999.9 [sec] 40 O 
I 30 다단 감속시간 3 0 – 999.9 [sec] 40 O 
I 31 다단 가속시간 4 0 – 999.9 [sec] 50 O 
I 32 다단 감속시간 4 0 – 999.9 [sec] 50 O 
I 33 다단 가속시간 5 0 – 999.9 [sec] 40 O 
I 34 다단 감속시간 5 0 – 999.9 [sec] 40 O 
I 35 다단 가속시간 6 0 – 999.9 [sec] 30 O 
I 36 다단 감속시간 6 0 – 999.9 [sec] 30 O 
I 37 다단 가속시간 7 0 – 999.9 [sec] 20 O 
I 38 다단 감속시간 7 0 – 999.9 [sec] 20 O 

I 40 FM 출력 

0  (Frequency) 
1 (Current) 
2 (Voltage) 
3 (DC link Vtg) 

0 0 

I 41 FM 출력 게인 10 – 200 [%] 100 O 
I 42 검출 주파수 0 - 최대 주파수 [Hz] 30 O 
I 43 검출 주파수 폭 0 - 최대 주파수[Hz] 10 O 

I 44 

다기능 출력 단자 
 MO 설정 
 
 
 
 
 
 
 
15,16,18,19 
(-Reserved-) 

0  (FDT-1)      14 (Steady) 
1  (FDT-2)      17 (Search) 
2  (FDT-3)      20 (Ready) 
3  (FDT-4) 
4  (FDT-5) 
5  (OL) 
6  (IOL) 
7  (Stall) 
8  (OV) 
9  (LV) 
10 (OH) 
11 (Lost Command) 
12 (Run) 
13 (Stop) 

12 O 
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표시 기능 명칭 설정 범위 
공장 
출하치 

운전중 
변경 

I 45 

고장릴레이동작 
(30A,30B,30C단자) 
0:동작안함 
1:동작함 

000 – 111 [비트] 
비트0:저전압(LV) 
비트1:트립 
비트2:자동재시동 횟수설정 

010 O 

I 46 인버터 국번 1 – 250 1 O 

I 47 통신 속도 

0 (1200  bps) 
1 (2400  bps) 
2 (4800  bps) 
3 (9600  bps) 
4  (19200 bps) 

3 O 

I 48 
속도 지령  
상실시 운전 방법 

0 (None) 
1 (FreeRun) 
2  (Stop) 

0 O 

I 49 지령상실 판정시간 0.1 – 120 [sec] 1.0 O 

I 50 통신 프로토콜 선택 

0 ~ 6 : LS-Bus ASCII 
7 ~ 11 : Modbus RTU 
0 (Data:8, Parity:None, Stop:1) 
1 (Data:7, Parity:None, Stop:2) 
2 (Data:7, Parity:Even, Stop:1) 
3 (Data:7, Parity:Odd,  Stop:1) 
4 (Data:8, Parity:None, Stop:2) 
5 (Data:8, Parity:Even, Stop:1) 
6 (Data:8, Parity:Odd,  Stop:1) 
7 (Parity:None, Stop:2) 
8 (Parity:None, Stop:1) 
9 (Parity:None, Stop:2) 
10 (Parity:Even, Stop:1) 
11 (Parity:Odd,  Stop:1) 

7 O 

I 53 통신 시간 설정 0.02 – 1 [sec] 0.02 0 
rt 리턴 코드 * * O 

 

주의)  - I 50 코드에서 7 로 선택할 경우에만 인버터 응답에서 Dummy data(FF)가 

 붙습니다. 

 - 파라미터 설정값의 비트(bit)단위 표시 

      아래쪽 세그먼트가 점등되어 있으면 0 을 의미하고 위쪽 세그먼트가 점등되어 

      있으면 1 을 의미합니다. 

      (각 그룹의 F59, H19, H22, I15, I16, I45 코드는 비트형태로 표시가 됩니다) 

   예) 00000011 로 표시된 경우 

 

 

 

 비트 0 비트 7 

1:ON 

0:OFF 
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5.2 기능설명  [DRV 그룹] 
 

 

DRV-0.00 [ 디지털 주파수 지령 ] 

 

관련 기능 : DRV-Frq  [주파수 모드] 

            FU1-20   [최대 주파수] 

            I/O-1~10 [아날로그 주파수 지령] 

 

l DRV-0.00 [디지털 지령 주파수] 코드에는 2 가지 기능이 있습니다. 첫째 기능은 

DRV-Frq [주파수 모드]에서 Keypad-1, Keypad-2 로 설정한 경우 디지털 주파수

를 설정합니다. 이 때 지령 주파수는 FU1-20 [최대 주파수] 범위 내에서 설정 

됩니다. 두번째 기능은 정지중에는 지령 주파수를 표시하고 운전중에는 출력 주

파수를 표시하는 모니터링 기능이 있습니다. 

l DRV-Frq [주파수 모드] 에서 주파수 지령 장소를 설정합니다. 

l DRV-Frq [주파수 모드] 에서 V1,I,V1+I 를 설정한 경우 I/O-1~10 [아날로그 주

파수 지령]에서 설정한 지령 주파수로 됩니다. 관련 기능을 참조하십시오. 

 

 

DRV-Frq 의 
설정 내용 

기능 
명칭 

동작 설명 

0  (Keypad-1) 
디지털  
주파수 
지령  

DRV-0.00 에서 주파수를 설정합니다. [FUNC] 키를 누른 
후 원하는 주파수를 설정합니다. [FUNC] 키를 누르면 메
모리에 저장되며 이 주파수로 변경됩니다.(공장 출하치) 

1  (Keypad-2) 
디지털 
주파수 
지령  

DRV-0.00 에서 주파수를 설정합니다. [FUNC] 키를 누른 
후 [5(Up)],[6(Down)] 키를 누르면 바로 변경된 주파
수로 운전합니다. [FUNC] 키를 누르면 메모리에 저장됩
니다. 

2  (V1) 
아날로그 
주파수 
지령 

제어 단자 “V1”에 주파수 지령(0~10V)을 입력합니다. 
I/O-1~5의 기능을 참조 하십시오. 

3  (I) 
아날로그 
주파수 
지령 

제어 단자 “I”에 주파수 지령(4~20mA)을 입력합니
다.I/O-6~10의 기능을 참조 하십시오. 

4  (V1+I) 
아날로그 
주파수 
지령 

제어 단자 “V1”,“I”에 주파수 지령(0~10V, 4~20mA)
을 입력합니다.I/O-1~10의 기능을 참조하십시오. 두 주
파수 지령이  중첩되어 최종 주파수 지령이 됩니다. 

5  (RS485) 
통신 
주파수 
지령 

RS485 통신으로 운전 주파수를 지령할 수 있습니다. 자
세한 사항은 완전본 사용설명서를 참조하십 
시오. 
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I/O-1~5 [ 아날로그 전압 ( V1 단자 ) 에 의한 주파수 지령 설정 ] 

 

l 제어 단자 “V1” 입력 단자를 이용하여 주파수 지령을 설정합니다. 

l DRV-Frq [주파수 모드] 에서 V1, V1+I 를 설정한 경우 적용합니다. 

 

코드 기능 명칭 기능 설명 

I/O-1 V1 입력 필터 시정수 
외부로부터 입력하는 주파수 설정 입력중 V1 단자의 
내장 필터의 시정수를 설정합니다. 

I/O-2 V1 입력 최소 전압 최소 주파수가 출력되는 V1 입력 전압을 설정합니다. 

I/O-3 
V1 입력 최소 전압에 
대응되는 주파수 

V1 입력 최소 전압에 대응되는 출력 주파수입니다. 

I/O-4 V1 입력 최대 전압 최대 주파수가 출력되는 V1 입력 전압을 설정합니다. 

I/O-5 
V1 입력 최대 전압에 
대응되는 주파수 

V1 입력 최대 전압에 대응되는 출력 주파수입니다. 

 

코드 공장 출하치 설정 범위 

I/O-1 100 [msec] 0 ~ 9999 [msec] 
I/O-2 0 [V] 0 ~ V1입력 최대 전압 [V] 
I/O-3 0 [Hz] 0 ~ 최대 주파수 
I/O-4 10 [V] V1 입력 최소 전압 ~ 12 [V] 
I/O-5 60 [Hz] 0 ~ 최대 주파수 

 

� 주의 : 노이즈의 영향을 받아 안정된 운전이 되지 않는 경우 I/O-01 [V1 입력 필

터 시정수]를 증가시킵니다. 반면 필터의 시정수를 증가시킬 경우 응답성이 저하 됩

니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

V1 단자( 0 ~ 10 V ) 

설정 주파수 

I/O-2  

V1 최소전압 

I/O-3 

I/O-5 

I/O-4  

V1 최대전압 
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I/O-6~10 [ 아날로그 전류 ( I 단자 )에 의한 주파수 지령 설정 ] 

 

제어 단자 “I” 입력 단자를 이용하여 주파수 지령을 설정합니다. 

DRV-Frq [주파수 모드] 에서 I, V1+I 를 설정한 경우 적용합니다. 

 

코드 기능 명칭 기능 설명 

I/O-6 I 입력 필터 시정수 
외부로부터 입력하는 주파수 설정 입력중 I 단자의 
내장 필터의 시정수를 설정합니다. 

I/O-7 I 입력 최소 전류 
최소 주파수가 출력되는 I 입력 최소 전류를 설정
합니다. 

I/O-8 
I 입력 최소 전류에 
대응되는 주파수 

I 입력 최소 전류에 대응되는 출력 주파수입니다. 

I/O-9 I 입력 최대 전류 
최대 주파수가 출력되는 I 입력 최대 전류를 설정
합니다. 

I/O-10 
I 입력 최대 전류에 
대응되는 주파수 

I 입력 최대 전류에 대응되는 출력 주파수입니다. 

 

코드 공장 출하치 설정 범위 

I/O-6 100 [msec] 0 ~ 9999 [msec] 
I/O-7 4 [mA] 0 ~ 입력 최대전류 [mA] 
I/O-8 0 [Hz] 0 ~ 최대 주파수 
I/O-9 20 [mA] 입력 최소전류 ~ 24 [mA] 
I/O-10 60 [Hz] 0 ~ 최대 주파수 

 

� 주의 : 노이즈의 영향을 받아 안정된 운전이 되지 않는 경우 I/O-6 [I 입력 필터 

시정수]를 증가시킵니다. 반면 필터의 시정수를 증가시킬 경우 응답성이 저하 됩니

다. 

 

 

 

I 단자( 0 ~ 20 mA ) 

설정 주파수 

I/O-7  

I 최소전류 

I/O-8 

I/O-10 

I/O-9  

I 최대전류 



제 5 장 기능 

5-13 

DRV-ACC,dEC[ 제 0 가,감속 시간 ] 

 

관련 기능 : FU1-20    [최대 주파수] 

            FU2-70    [가,감속 기준 주파수] 

            FU2-71    [가,감속 시간 단위 변경] 

            I/O-12~14 [다기능 입력 단자 정의] 

            I/O-25~38 [제 1,2,3 가,감속 시간] 

 

l 가,감속시 FU2-70 [가,감속 기준 주파수]를 참조하여 가,감속을 수행합니다. 가,

감속 기준 주파수가 최대 주파수로 설정되어 있는 경우 가속 시간은 0 Hz 부터 

FU1-20 [최대 주파수]까지 도달하는데 걸리는 시간입니다. 또한 감속 시간은 

FU1-20 [최대 주파수] 부터 0 Hz 까지 도달하는데 걸리는 시간입니다. 

l FU2-70 [가,감속 기준 주파수]가 델타 주파수로 설정되어 있는 경우 가,감속 시

간은 임의의 한 주파수에서 임의의 다른 주파수 까지 도달하는데 걸리는 시간입

니다. 

l 외부 접점 신호에 의해 미리 설정된 가,감속 시간으로 변경하는 것이 가능합니

다. 다기능 외부 접점 입력(P1,P2,P3)을 “XCEL-L”,“XCEL-M”, “XCEL-H” 로 

설정하여 다단 가,감속 기능으로 선택한 후, 이 외부 접점 입력의 조합에 의하

여 사용하면 I/O-25~38 [제 1~7 가,감속 시간]의 설정 값이 적용됩니다. 

 

� 참고 : 다기능 입력 P1,P2,P3 의 단자 정의는 I/O 12~14[다기능 입력 단자]에서 

설정합니다. 

 

코드 기능 명칭 XCEL-H XCEL-M XCEL-L 공장출하치 

DRV-ACC 제 0 가속 시간 0 0 0 10 sec 
DRV-dEC 제 0 감속 시간 0 0 0 20 sec 
I/O-25 제 1 가속 시간 0 0 1 20 sec 
I/O-26 제 1 감속 시간 0 0 1 20 sec 
I/O-27 제 2 가속 시간 0 1 0 30 sec 
I/O-28 제 2 감속 시간 0 1 0 30 sec 
I/O-29 제 3 가속 시간 0 1 1 40 sec 
I/O-30 제 3 감속 시간 0 1 1 40 sec 
I/O-31 제 4 가속 시간 1 0 0 50 sec 
I/O-32 제 4 감속 시간 1 0 0 50 sec 
I/O-33 제 5 가속 시간 1 0 1 40 sec 
I/O-34 제 5 감속 시간 1 0 1 40 sec 
I/O-35 제 6 가속 시간 1 1 0 30 sec 
I/O-36 제 6 감속 시간 1 1 0 30 sec 
I/O-37 제 7 가속 시간 1 1 1 20 sec 
I/O-38 제 7 감속 시간 1 1 1 20 sec 
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FU2-70 [ 가,감속 기준 주파수 ] 

 

l 인버터의 가,감속 기준을 변경합니다. 응용 분야에 따라 변경 가능합니다. 

 

FU2-70 의  
설정 내용 

기능 명칭 기능 설명 

0  (Max freq) 
최대 주파수 

기준 
0 에서 최대 주파수까지 도달하는데 걸리는 시간입
니다. 일반적인 경우에 사용합니다.(공장 출하치)  

1  (Delta freq) 
델타 주파수 

기준 
임의 주파수에서 다음 목표 주파수까지 도달하는
데 걸리는 시간입니다. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

시간 

<< Max freq 설정시 >> 

최대주파수 

가속시간 

0 

감속시간 

운전 주파수 

<< Delta freq 설정시 >> 

가속시간 감속시간 
시간 

임의 2 주파수 

임의 1 주파수 
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FU2-71 [ 가,감속 시간 단위 변경 ] 

 

l 가,감속 시간의 최소 단위를 설정합니다. 

 

FU2-71 의설정 내용 기능 설명 

0  (0.01 sec) 
최소 10 msec 까지 설정이 가능합니다. 
최대 99.99 초까지 설정이 가능합니다. 

1  (0.1 sec) 
최소 100 msec 까지 설정이 가능합니다.  
최대 999.9 초까지 설정이 가능합니다. (공장 출하치) 

2  (1 sec) 
최소 1 sec 까지 설정이 가능합니다. 
최대 9999 초까지 설정이 가능합니다. 

 

 

DRV-drv [ 운전 모드 ] 

 

l 운전 지령 장소를 설정합니다. 

 

Drv-drv 의  
설정 내용 

기능 설명 

0  (Keypad) 키패드로 운전 및 정지 지령을 행합니다. 

1  (Fx/Rx-1) 
외부 제어 단자 지령(FX,RX)으로 운전 정지를 합니다. 

FX : 정방향 운전,정지 단자 
RX : 역방향 운전,정지 단자 

2  (Fx/Rx-2) 
외부 제어 단자(FX,RX)의 기능을 변경하여 운전 정지를 행합니다.  

FX : 운전,정지 지령 단자 
RX : 정방향, 역방향 선택 단자 

3  (RS485) 
RS485 통신으로 운전, 정지를 지령할 수 있습니다. 자세한 사항은 
완전본 사용설명서를 참조하십시오. 

 

 

DRV-Frq [ 주파수 모드 ] 

관련 기능 : DRV-0.00 [디지털 주파수 지령] 

            I/O-1~10 [아날로그 주파수 지령] 

 

l DRV-Frq [주파수 모드] 에서는 주파수 지령 장소를 설정합니다. 

l DRV-Frq [주파수 모드] 에서 V1,I,V1+I 를 설정한 경우 I/O-1~10 [아날로그 주

파수 지령]을 참조하십시오. 
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DRV-Frq 의  
설정 내용  

기능 명칭 동작 설명 

0  (Keypad-1) 
디지털  
주파수 
지령 

DRV-0.00 에서 주파수를 설정합니다. [FUNC] 키를 누른 
후 [5(Up)],[6(Down)] 키를 이용하여 원하는 주파수
를 설정합니다. [FUNC] 키를 누르면 메모리에 저장되
며 이 주파수로 변경됩니다. 

1  (Keypad-2) 
디지털  
주파수 
지령 

DRV-0.00 에서 주파수를 설정합니다. [FUNC] 키를 누른 
후 [5(Up)],[6(Down)] 키를 누르면 바로 변경된 주
파수로 운전합니다. [FUNC] 키를 누르면 메모리에 저
장됩니다. 

2  (V1) 
아날로그 
주파수  
지령 

제어 단자 “V1”에 주파수 지령(0~10V)을 입력합니
다. I/O-1~5의 기능을 참조 하십시오. 

3  (I) 
아날로그 
주파수  
지령 

제어 단자 “I”에 주파수 지령(4~20mA)을 입력합니
다.I/O-6~10의 기능을 참조 하십시오. 

4  (V1+I) 
아날로그 
주파수  
지령 

제어 단자 “V1”,“I”에 주파수 지령(0~10V, 
4~20mA)을 입력합니다.I/O-1~10의 기능을 참조 하십시
오. 두 주파수 지령이  중첩되어 최종 주파수 지령이 
됩니다. 

5(RS485) 
통신 
주파수  
지령 

RS485 통신으로 운전 주파수를 지령할 수 있습니다. 
자세한 사항은 완전본 사용설명서를 참조하십시오. 

 

 

 

DRV-St1, St2, St3 [ 다단속 주파수 ] 

 

관련 기능 : I/O-12~14 [다기능 입력 단자 선택] 

            I/O-17    [다기능 입력 단자 필터 시정수] 

  

l 다기능 입력 단자(P1~P3)를 정의하여 다단속 운전을 합니다. Speed-L, Speed-M, 

Speed-H 의 단자 조합 상태에 따라 아래와 같이 지령 속도가 정해집니다. 

 

Speed-L: 다단속 속도 설정 입력의 최하위 비트 

Speed-M: 다단속 속도 설정 입력 중위 비트 

Speed-H: 다단속 속도 설정 입력 최상위 비트 
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관련 코드 Speed-H Speed-M Speed-L JOG 단자 지령 속도 

DRV-Frq 0 0 0 0 주파수 모드 설정값 
I/O-20 X X X 1 조그 주파수 
DRV-St1 0 0 1 0 다단속 주파수 1 
DRV-St2 0 1 0 0 다단속 주파수 2 
DRV-St3 0 1 1 0 다단속 주파수 3 

0 : OFF,1: ON, X : 고려 안함(조그 우선) 

Ì 주의 : 0 속 지령 속도는 DRV-Frq 에서 설정되어 반영된 값입니다. 

DRV-Frq 0 속 주파수 주파수 지령장소 

Keypad-1 디지털 주파수 지령 키패드 설정 
Keypad-2 “ 키패드 설정 

V1 아날로그 주파수 지령 단자대 입력 
I “ 단자대 입력 

V1+I “ 단자대 입력 

 

 

DRV-CUr [ 출력 전류 ] 

  

l 운전중 인버터 출력 전류의 실효치(rms 값)를 표시합니다. 

 

 

DRV-rPM [ 모터 속도 ]  

 

관련 기능 : FU2-74 [모터 회전수 표시 게인] 

 

l 운전중 모터의 속도를 표시합니다. 

l 모터 속도 표시를 회전 속도(r/min)나 기계 속도(m/min) 표시로 바꾸고 싶은 경

우 FU2-74 [모터 회전수 표시 게인]을 이용하여 아래 식으로 기계 속도를 스케

일합니다. 

 

회전 속도 = 120 x F / P    (F:출력 주파수,P:모터 극수) 

    기계 속도 = 회전 속도 X 모터 회전수 표시 게인 

 

 

DRV-dCL [ 직류 전압 ] 

 

l 인버터의 직류 전압을 표시합니다. 
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DRV-vOL [ 사용자 선택 표시 ] 

 

관련 기능 : FU2-73 [사용자 선택] 

 

l DRV- vOL[사용자 선택 표시]에서는 FU2-73 [사용자 선택]에서 설정된 값을 표시

합니다. 

l FU2-73 [사용자 선택] 에서는 아래 표의 3 가지중 하나를 선택할 수 있습니다. 

 

FU2-73 의설정 내용 기능 명칭 기능 설명 

0  (Voltage[V]) 출력 전압 인버터의 출력 전압을 표시(공장 출하치) 

1  (Watt[KW]) 출력 파워 인버터의 출력 파워를 표시 

2  (Torque[Kgm/sec2]) 출력 토크 인버터의 출력 토크를 표시 

 

DRV-nOn [ 현재 고장 표시 ] 

 

관련 기능 : FU2-1~5 [고장 이력] 

            FU2-6 [고장 이력 지우기] 

 

l DRV-nOn [고장표시]에서는 현재의 인버터 고장 상태를 표시합니다.  정지/리셋 

[STOP/RESET] 키를 누르기 전에 [FUNC] 키와 [5(Up)],[6(Down)] 키를 사용하

여 고장 내용, 고장 발생 직전의 상태[출력 주파수, 출력 전류,가속(또는 정속,

감속)]을 확인할 수 있습니다. [FUNC] 키를 누르면 되돌아 갑니다. 정지/리셋

[STOP/RESET] 키를 누르면 FU2-1~5 [고장 이력]에 기억됩니다. 자세한 사항은 

[제 6 장 이상 대책 및 점검]을 참조 하십시오. 

 

트립 종류 키패드 표시 

과전류 OC 
과전압 OV 
비상정지 BX 
저전압 LV 

방열핀 과열 OH 
전자 써멀 ETH 

과 부하 트립 OLT 
인버터 하드웨어 [H/W] 이상 HW 

출력 결상 OPO 
입력 결상 COL 

인버터 과부하 IOLT 
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� 주의 : 인버터 H/W 이상에는 FAN 에러, EEP 에러, Wire 오결선, CPU2 에러 지락

(GF),NTC 단선 등이 있으며 H/W 이상이 발생하면 단자대나 키패드로는 리셋

이 되지 않습니다. 고장이 수리된 후 전원을 다시 ON 해야 합니다. 

 

� 주의 : 고장이 동시에 다수가 발생한 경우 순위가 높은 고장이 표시되며 나머지 

고장은 고장 내용 참조 시 확인할 수 있습니다. 

l FU2-1~5 [고장 이력]에는 과거 5 회까지의 고장 내용이 저장되어 있습니다. 번

호가 작을수록 최근의 고장 내용을 표시합니다. [FUNC] 키를 누른 후 [5(Up)], 

[6(Down)] 키를 누르면 고장 직전의 운전 정보(출력 주파수,출력 전류,가속,정

속,감속 상태)와 고장 발생시 고장 내용을 확인할 수 있습니다. [FUNC] 키를 누

르면 빠져 나옵니다. 

 

코드 표시 내용 설명 

FU2-1 과거 트립 -1 고장 이력 1 

FU2-2 과거 트립 -2 고장 이력 2 

FU2-3 과거 트립 -3 고장 이력 3 

FU2-4 과거 트립 -4 고장 이력 4 

FU2-5 과거 트립 -5 고장 이력 5 

 

l FU2- 6 [고장 이력 지우기] 는 FU2-1~5 [고장 이력] 의 내용을 메모리에서 지

우는 기능입니다. 공장 출하시의 상태로 됩니다. 

 

 

DRV-drC [ 회전방향 선택 ] 

 

l 전동기의 회전 방향을 바꿀 때 사용합니다. DRV-drv[운전 모드]을 0(Keypad)으

로 선택한 경우 유효합니다. 

 

DRV-drC 의 설정 데이터 기능설명 

F 정방향 지령 

r 역방향 지령 
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DRV FU1 [ FU1 그룹 선택 ] 

 

DRV FU2 [ FU2 그룹 선택 ] 

 

DRV I/O [ I/O 그룹 선택 ] 

 

l 각 그룹을 선택한 후 [FUNC] 키에 의하여 그룹 내로 이동합니다. 이동 후 그룹

내의 파라미터 보기,수정이 가능합니다.  

 

l 상세 기능은 완전본 사용설명서를 참조 하십시오. 
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제 6장  이상대책 및 점검 
 

6.1. 이상 대책 
6.1.1 고장 표시 

인버터에 고장이 발생하면 보호 기능이 동작하여 알람을 동작시키고 키패드에 이상 

내용을 다음과 같이 표시합니다. 보호 기능이 동작한 경우 리셋하여 주십시오. 키패

드의 표시는 다음을 참조하십시오. 

 

7-세그먼트 보호 기능 내  용 

 과전류 보호 
인버터의 출력 전류가 인버터 과전류 보호 레벨 이상이 되
면 인버터의 출력을 차단합니다. 

 과전압 보호 

모터 감속시나 발전 부하에 의한 회생 에너지에 의하여 주
회로 직류 전압이 규정치 이상 증가하면 인버터의 출력을 
차단합니다. 전원 계통에 발생하는 써지 전압에 의해 발생
하는 경우도 있습니다. 

 
전류제한 보호
(과부하 보호) 

인버터의 출력전류가 모터 정격전류 대비 설정치 이상, 전
류 제한 시간 이상이 되면 인버터의 출력을 차단합니다. 

 히트 싱크 과열 
냉각 팬의 고장이나 냉각 팬의 이물질에 의해 히트 싱크가 
과열하면 온도 검출에 의하여 인버터의 출력을 차단합니다. 

 전자 써멀  

모터 과부하 운전시 모터의 과열을 인버터 내장의 전자 써
멀이 판단하여 인버터의 출력을 차단합니다. 다극 모터나 
복수대의 모터를 구동하는 경우는 보호할 수 없기 때문에 
모터마다 써멀 릴레이나 써멀 보호기를 고려해 주십시오. 
  과부하 내량 : 모터 정격전류의 150% 1 분간 

 저전압 보호 
인버터의 전원 전압이 저하하면 토크 부족이나 모터 과열을 
일으키기 때문에 검출 레벨이하로 되면 인버터의 출력을 차
단합니다. 

 
입력 결상 

인버터의 입력(R,S,T) 결상이 발생하고 부하가 인버터 정격
전류의 50%이내에서는 연속운전이 가능하고 인버터 정격전
류에서 10 초이상 걸리면 인버터 출력을 차단합니다. 주회
로 직류 전압을 검출하여 결상을 체크합니다.반한시 특성을 
나타냅니다. 

 
출력 결상 

인버터의 출력(U,V,W) 결상이 발생하면 인버터 출력을 차단
합니다. 인버터 출력 전류를 검출하여 결상을 체크합니다. 

 
BX 보호 

(순시 차단) 

인버터 비상 정지시 사용합니다. 인버터의 BX 단자가 입력
되면 인버터의 출력을 순시 차단하며 BX 단자가 OFF 되면 
정상 상태로  복귀됩니다. 사용시 주의하십시오. 

 인버터 과부하 
인버터의 정격 전류가 규정 레벨 이상이 되면 인버터 출력
을 차단합니다.(반한시 특성) 

 외부고장 A 
외부 고장신호에 의하여 인버터 출력을 차단하고 싶을 때 
사용합니다.(A 접점 입력) 
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7-세그먼트 보호 기능 내  용 

 외부고장 B 
외부 고장신호에 의하여 인버터 출력을 차단하고 싶을 때 
사용합니다.(B 접점 입력) 

 
주파수 지령 

상실 
주파수 지령 상실시 운전 선택방법(I/O-48)에 따라 계속 운
전,감속 정지 및 프리런 정지 세가지 모드가 있습니다.  

 
EEPROM 에러 1 

키패드의 롬이 하드웨어적인 고장이 있을 때 파라미터 읽기 
쓰기 기능시 발생하는 에러 입니다.  

 EEPROM 에러 2 
키패드와 인버터 본체 소프트웨어 버전이 서로 같지 않을 
때 키패드에서 본체로의 파라미터 복사기능을 방지하는 기
능입니다.  

 
하드웨어 에러 

인버터의 하드웨어적 고장시 발생하는 신호로서 세부 고장
내용은 CPU 에러, EEP 에러, FAN 이상 , 지락(GF),NTC 단선
이 있습니다. 

 
CPU 에러 CPU 이상시 발생하는 하드웨어 고장 신호입니다.  

 EEP 에러 본체 컨트롤보드의 EEPROM 고장시 발생하는 신호입니다. 

 
FAN 이상 

인버터 냉각용 FAN 이 회전하지 않는 경우 고장 신호를 출
력합니다. 

 
지락 

인버터 전원 ON 및 운전 지령시 기동 시작 전에 지락 유무
를 체크 합니다. 지락검출시 고장 신호를 출력 합니다. 

 
NTC 단선 NTC 단선시 고장 신호를 출력 합니다. 

      주의  지락 체크시 출력이 나갈 수 있으니 주의 하십시오.  

"FAN","EEP","CPU2",”GF”,”NTC”의 경우 고장 발생시 "HW"로 표시되며, 그 상태

에서 [FUNC], [5],[5], [5] 키를 사용하면 자세한 고장 내용으로서 표시됩니다. 

 

 

[ 주파수 지령 상실시 운전 방법 및 고장 표시 ] 

l I/O-48 주파수 지령상실시 운전 방법에는 지령상실시 다음의 3 가지가 있습니다.  

I/O-48 의 설정 내용 기능 설명 

0   (None) 주파수 지령 상실시 운전 계속(공장 출하치) 

1   (FreeRun) 주파수 지령 상실시 Free Run 정지 

2   (Stop) 주파수 지령 상실시 감속 정지 

l 지령 상실시 키패드 표시 

지령 상실시 키패드 표시 내 용 

___L V1 I 아날로그 주파수 지령 상실시 표시 

 

 



제 6 장 이상대책 및 점검 

6-3 

[ 인버터 고장 발생 직전의 운전 상태 및 고장시 고장 내용을 보고 싶은 경우 ] 

1) 현재 고장 내용 (예 : 과전류시) 

 

코드 표시 내용 설명 

DRV-nOn  O C 현재의 고장 내용이 표시됩니다.(과전류) 

 

l 리셋 키를 누르기 전에 현재의 고장 내용을 확인합니다. [FUNC] 키를 누른 후  

[5 (Up)],[ 6 (Down)] 키를 누르면 고장 직전의 운전 정보(출력 주파수,출력 

전류,가속,정속,감속 상태)와 고장 발생시 고장 내용을 확인할 수 있습니다. 

[FUNC] 키를 누르면 빠져 나옵니다. [STOP/RESET(리셋)] 키를 누르면 <FU2-1 코

드>의 메모리에 저장이 됩니다. 

 

2) 과거 고장 내용 

l H 1 ~ H 5 < 고장 이력>에는 과거 5 회까지의 고장 내용이 저장되어 있습니다. 

번호가 작을수록 최근의 고장 내용을 표시 합니다. 고장 직전의 운전 정보 내용 

및 고장 발생시 고장 내용 확인은 위의 경우와 같습니다. 

코드 설명 

H 1 고장 이력 1 

H 2 고장 이력 2 

H 3 고장 이력 3 

H 4 고장 이력 4 

H 5 고장 이력 5 

 

l H 6 <고장 이력 지우기> 는 H 1~5 <고장 이력> 의 내용을 메모리에서 지우는 기

능입니다. 공장 출하시의 상태로 됩니다. 

 

6.1.2 고장(인버터 이상) 리셋 

 

인버터를 리셋하는 방법에는 다음의 3 가지 방법이 있습니다. 리셋을 하면 전자 써

멀 누적 시간이나 자동 재시동 횟수는 초기화 됩니다.  

 

1. 키패드의 [STOP/RESET(리셋)] 키를 사용하여 리셋 합니다. 

2. 인버터 제어 회로 단자대의 RST-CM 간을 단락하여 리셋 합니다. 

3. 인버터 전원을 OFF 후, 다시 전원을 ON 합니다. 
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6.1.3 고장 대책 
보호기능 이  상   원  인  대  책 

과전류 
보호 

1) 부하 GD²에 비해 가,감속 시간이 지
나치게 빠르다. 
2) 인버터의 부하가 정격보다 크다. 
3) 모터 Free run 중에 인버터 출력이 
인가 되었다.  
4) 출력 단락이 발생되었다. 
5) 모터의 기계브레이크 동작이 빠르다. 
6) 냉각팬의 고장으로 주회로 소자가 과
열되었다. 

1) 가,감속 시간을  크게합니다. 
2) 인버터 용량을 증가 시켜 주십시오.  
3) 전동기가  정지된 후에 운전하십시오. 
4) 출력 배선을 확인하여 주십시오. 
5) 기계 브레이크 동작을 확인하여 주십시오. 
6) 냉각팬을 조사하여 주십시오. 
(주의) IGBT 소손을 일으킬 수 있기 때문에 
원인을 제거 후 재운전을 하십시오. 

과전압 
보호 

1) 부하 GD²에 비해 감속 시간이 너무 
짧다. 
2) 회생 부하가 인버터 출력측에 있다. 
3) 전원 전압이 높다. 

1) 감속 시간을 크게 하여 주십시오. 
2) 제동 저항 옵션을 사용하여 주십시오. 
3) 전원 전압을 확인하여 주십시오. 

전류제한 
보호 

(과부하 
보호) 

1) 인버터의 부하가 정격보다 크다. 
2) 인버터 용량 설정이 잘못되었다. 
3) V/F 패턴 설정이 잘못되었다. 

1) 전동기, 인버터 용량을 크게 하십시오.  
2) 용량을 올바르게 설정하여 주십시오. 
3) V/F 패턴을 올바르게 설정하여 주십시오. 

히트 
싱크  
과열 

1) 냉각팬 고장 및 이물질 삽입. 
2) 냉각 계통에 이상이 있다. 
3) 주위 온도가 높다. 

1) 냉각팬의 교체 및 이물질을 제거합니다. 
2) 히트 싱크의 이물질 삽입을 확인합니다. 
3) 주위온도를 40 도 이하로 하여 주십시오. 

전자 
써멀  

1) 모터가 과열 되었다. 
2) 인버터의 부하가 정격보다 크다. 
3) ETH 설정 레벨이 낮다. 
4) 인버터 용량 설정이 잘못되었다. 
5) V/F 패턴 설정이 잘못되었다. 
6) 저속에서 장시간 운전.  

1) 부하나 운전 빈도를 줄여 주십시오. 
2) 인버터 용량을 키워 주십시오.  
3) ETH 레벨을 적절하게 조절하여 주십시오. 
4)용량을 올바르게 설정하여 주십시오. 
5) V/F 패턴을 올바르게 설정하여 주십시오. 
6) 별도 전원의 팬을 부착하여 주십시오. 

저전압 
보호 

1) 전원 전압이 낮다. 
2) 전원 계통에 전원 용량보다 큰 부하
가 접속되었다. (용접기, 시동전류가 큰 
전동기의 직입등) 
3) 전원측 전자 접촉기의 고장 및 불량. 

1) 전원 전압을 확인하여 주십시오. 
2) 전원 용량을 키워 주십시오. 
3) 전자 접촉기를 교체하여 주십시오. 

출력 
결상 

1) 출력측 전자접촉기의 접촉 불량 
2) 출력 배선 불량 

1) 인버터출력측 전자접촉기를 확인합니다. 
2) 출력 배선을 확인하여 주십시오. 

H/W 
이상 

1) FAN 에러 
2) CPU2 에라(CPU 이상) 
3) EEP 에러(기억 소자의 이상) 
4) GF 트립 
5) NTC 단선 

1) 냉각팬의 이상을 확인합니다 
2) ~ 3)인버터를 교체합니다. 
4) 인버터,모터,전선의 절연상태를 확인 합니
다. 
5) 인버터를 교체합니다. 

주파수지
령상실시 
운전방법 

1) 주파수 지령 상실 1) 주파수 지령 계통의 고장 원인을 제거합
니다. 

인버터 
과부하 

1) 인버터의 부하가 정격보다 크다. 
2) 인버터 용량 설정이 잘못되었다. 

1) 전동기, 인버터 용량을 크게 하십시오. 
2) 인버터 용량을 바르게 설정하여 주십시오. 

& 고장 원인을 제거한 후 리셋시 고장이 해제되지 않으면 가까운 대리점 및 고객지원 센

터에  연락 하십시오. 
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6.1.4 이상 현상과 점검 사항 
현 상 체크 포인트 

모터가 회전하지 
않는다. 

1) 주회로 점검 
l 정상적인 전원 전압이 입력되고 있는가? 
  (본체 LED 가 점등하고 있는가-전원 단자대 우측) 
l 모터가 정확히 연결되어 있는가? 

2) 입력 신호 점검 
l 운전 신호가 입력되고 있는가? 
l 정회전과 역회전 신호가 동시에 입력되어 있는가? 
l 주파수 설정 신호가 입력되고 있는가? 

3) 파라미터 설정값 점검 
l 역회전 방지(F 3)가 설정되어 있지 않은가? 
l 운전 모드(DRV-drv) 설정은 정확히 되어 있는가? 
l 주파수 설정이 0 으로 되어 있지 않은가? 

4) 부하 점검  
l 부하가 크지 않은가? 모터측이 구속되어 있지 않은가? 
    (기계 브레이크) 

5)기타 
l 키패드에 알람이 표시되고 알람 LED (STOP LED 점멸)가 점등하지 않

는가?  
모터 회전 방향이 
반대로 회전한다. 

l 출력 단자 U,V,W 상순이 정확한가? 
l 시동 신호(정회전/역회전)의 연결은 정확한가?  

회전 속도가 설정
값에 비해 크게 차
이가 난다. 

l 주파수 설정 신호가 정확한가?(입력 신호의 레벨을 측정한다) 
l 아래의 파라미터 설정이 정확한가? 
l 하한 주파수(F 24),상한 주파수(F 25) 
    아날로그 주파수 게인(IO 1~10) 설정은 적합한가? 
l 입력 신호선이 외부 노이즈의 영향을 받지 않는가?(실드선 사용) 

가,감속이 부드럽
게 동작하지 않음 

l 가,감속 시간의 설정값이 작지는 않은가? 
l 부하가 크지는 않은가? 
l 토크 부스트(F 27,F 28)의 설정값이 커서 전류 제한 기능 및 스톨 방

지 기능이 동작하지 않는가? 

모터 전류가 크다 
l 부하가 크지는 않은가? 
l 토크 부스트의 설정값(수동)이 크지는 않은가? 

회전 속도가 상승
되지 않는다 

l 상한 주파수(FU1-25)의 설정값은 정확한가? 
l 부하가 크지는 않은가? 
l 토크 부스트(FU1-27,28)의 설정값이 커서 스톨 방지 기능(FU1-59,60)

이 동작하지 않는가? 

운전중에 회전 속
도가 변동한다. 

1) 부하점검 
l 부하가 변동되고 있지 않은가? 

2) 입력 신호 점검 
l 주파수 설정 신호가 변동되고 있지는 않은가? 

3) 기타 
l V/F 제어시 배선이 길지는 않은가?(500m 이상) 
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6.2. 보수 및 점검  
 

SV-iG5 인버터 시리즈는 첨단 반도체 소자를 채택한 산업용 전자 제품으로 온도, 습

도, 진동 등 주위 환경의 영향이나 부품의 경년 변화에 의한 고장이 발생할 수 있습

니다. 이를 미연에 방지하기 위해서는 일상 점검이 필요합니다.  

 

6.2.1 유지 보수시의 주의 사항 

l 유지 보수 작업시 작업자는 인버터의 전원 입력이 차단 되어 있는지 항상 직접 

확인하여야 합니다. 

l 전원 차단 후에도 전력 회로에 있는 대용량 전해 콘덴서에 직류 전압이 충전되

어 있으므로 인버터의 주회로 단자 B1-B2 간의 전압이 DC 30V 이하인 것을 테

스터로 확인한 후 작업해야 합니다. 

l 인버터 출력 전압의 직접 측정은 반드시 정류형 교류 전압계로 측정해야만 정

확한 전압을 측정할 수 있습니다. 기타 일반 전압계나 디지털 전압계는 인버

터의 고주파 PWM 출력 전압에 의해 오 동작을 하거나 잘못된 값을 표시합니다. 

 

 

6.2.2 점검 내용 

 

1) 일상 점검 

 

인버터 운전시 다음 사항을 주의 깊게 관찰합니다. 

l  모터가 설정된 값으로 돌고 있는가? 

l  설치 장소의 운전 환경은 적절한가? 

l  냉각 계통의 이상은 없는가? 

l  이상 진동이나 소음은 없는가? 

l  이상 과열이나 변색은 없는가? 

 

2) 정기 점검 

운전을 정지해야 점검할 수 있는 부분이나 정기 점검을 필요로 하는 부분을  

점검합니다. 

 

l 외부 환경에 의한 볼트, 너트 등이 느슨해지거나 녹이 났는가?  

       Æ 조이거나 교환합니다. 

l 인버터 내부나 냉각핀에 이물질이 들어갔는가?  

       Æ 에어를 이용하여 이물질을  제거합니다. 

l 냉각 팬의 회전 불량, 전해 콘덴서의 외형 변화 및 용량 감소,전자 접촉기의 

접촉 불량등 이상이 없는가?  

       Æ 이상시 교환합니다. 
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3) 메거 테스트 

 

l 외부 회로의 메거 테스트를 하는 경우 인버터 배선을 전부 풀어낸 후 인버터 

내부에 테스트 전압이 인가되지 않게 실시하십시오. 

l 인버터의 메거 테스트는 아래 그림과 같이 주회로만 연결하여 실시하고 제어 

회로는 메거 테스트를 하지 마십시오. DC 500V 메거를 사용 하십시오. 

 

4) 내압 테스트 

 

l 내압 테스트는 하지 마십시오. 인버터 주회로는 반도체를 사용하고 있기 때문

에 내압 테스트를 하면 반도체가 열화할 가능성이 있습니다. 

  

 5) 일상 점검 및 정기 점검 항목 

 
점검  
주기 
정기 

점
검
장
소 

점검  
항목 

점검 사항 
일
상 

1
년 

2
년 

점검 방법 판정 기준 계측기 

주위  
환경 

주위온도,습도,분진 
등이 없는가를 확인
한다. 
 

Ο   

주의사항 참조 주위 온도 
-10~+40 동결등이 
없을 것. 
주위 습도 50%이하 
이슬이 없을것 

온도
계,습
도계,
기록계 

장치  
전체 

이상 진동이나 이상
음은 없는가. 
 
 

Ο   

시각이나 청각
에 의함 

이상이 없을 것  
전
체 

전원 
전압 

주회로 전압은 정상
인가. 

Ο   

인버터 단자대 
R,S,T 상 사이 
전압측정 

사양 이내일 것 디지털 
멀티 
미터/
테스터 

 

U 

V 

W 

인버터 

R 

S 

T 

전원 모터 

접지 DC500V 메거 
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점검  
주기 
정기 

점
검
장
소 

점검  
항목 

점검 사항 
일
상 

1
년 

2
년 

점검 방법 판정 기준 계측기 

전체 

1)메거 체크(주회로 
단자와 접지단자 사
이) 
2)고정 부분의 빠짐
은 없는가? 
3)각부품의 과열 흔
적은 없는가? 
4)청소 

 

Ο 
 
Ο 
 
Ο 

Ο 1)인버터 접속
을 풀고 단자 
R,S,T, U,V,W
를 단락한 후 
이 부분과 접
지 단자 사이
를 메거로 측
정한다. 
2)나사를 조여 
준다. 
3)눈으로 확인
한다. 

1)5MΩ이상일것 
2),3)이상이 없을 
것  

DC 
500V 
급메거 

접속  
도체/ 
전선 

1)도체에 부식은 없
는가. 
2)전선 피복의 파손
은 없는가. 

 

Ο 
 
Ο 

 

눈으로 확인한
다. 

이상이 없을 것  

단자대 
손상되어 있지 않은
가? 

 Ο  
눈으로 확인한
다. 

이상이 없을 것  

IGBT 
모듈/ 
다이오
드모듈 

각 단자 사이 저항 
확인 

  Ο 

인버터의 접속
을 풀고 단자 
R,S,T<-> P,N
사이, U,V,W 
<-> P,N 사이를 
테스터로 측정
한다. 

(뒤 페이지 참조) 디지털 
멀티미
터/아
날로그 
테스터 

평활 
콘덴서 

1)내부의 액이 새지
는 않았는가? 
2)안전구는 나와 있
지 않은가, 불룩해
짐은 없는가? 
3)정전 용량 측정 

Ο 
 
Ο 

Ο 

 

1),2)눈으로 
확인한다. 
3)용량 측정기
로 측정 

1),2)이상이 없을 
것 
3)정격 용량의 85% 
이상 

용량계 

릴레이 

1)동작시에 떨림음
은 없는가? 
2)접점에 손상은 없
는가? 

 

Ο 
 
Ο  

1)귀로 확인한
다. 
2)눈으로 확인
한다. 

이상이 없을 것  

주 
회 
로 

저항기 

1)저항기 절연물의 
손상은 없는가? 
2)단선 유무 확인 

 

Ο 
 
Ο 

 

1)눈으로 확인
한다. 
2)한쪽의 연결
을 떼어내고 
테스터로 측정 

1)이상이 없을 것 
2)표시된 저항값의
±10% 이내의 오차 
범위 내에 있을 것 

디지털 
멀티 
미터/
아날로
그 테
스터 
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점검  
주기 
정기 

점
검
장
소 

점검  
항목 

점검 사항 
일
상 

1
년 

2
년 

점검 방법 판정 기준 계측기 

제
어
회
로 
보
호
회
로 

동작  
확인 

1)인버터 운전중에 
각 상간 출력전압의 
불평형 확인 
2)시퀀스 보호 동작 
시험을 실시한 후 
표시회로에 이상이 
없을 것 

 

Ο 
 
Ο 

 

1)인버터 출력
단자 U,V,W 사
이 전압을 측
정 
2)인버터 보호 
회로 출력을 
강제로 단락 
또는 개방한
다. 

1)상간 전압밸런스
200V (400V)용은 
4V(8V)이내 
2)시퀀스 대로 이
상 회로가 동작할 
것 

디지털 
멀티 
미터/
정류형 
전압계 

냉
각
계
통 

냉각팬 

1)이상 진동이나 이
상음은 없는가. 
2)접속 부분의 헐거
움은 없는가. 

Ο  
Ο 

 

1)전원을 OFF
시킨 상태에서 
손으로 돌린
다. 
2)다시 한번 
조여 준다. 

1)부드럽게 회전할 
것 
2)이상이 없을 것 

 

표
시 

메터 
지시값은 정상인가. 

 Ο  
판넬 표면 미
터류의 지시값 
확인 

규정값,관리값을 
확인 할 것 

전압계
/전류
계등 

전체 

1)이상 진동이나 이
상음은 없는가. 
2)이상한 냄새는 없
는가. 

Ο 
Ο 

  

1)귀,손,눈으
로 확인 
2)과열,손상 
등의 이상을 
확인 

이상이 없을 것  

모
터 

절연  
저항 

메거 체크(출력 단
자와 접지 단자 사
이) 

  Ο 

U,V,W 의 접속
을 풀고 모터 
배선을 묶는
다. 

5MΩ이상 500V
급  
메거 

 

(주) ()은 400V 급의 값입니다. 

 

※ 주요 부품의 수명은 정격 부하로 연속 운전을 했을 경우를 기준으로 한 것이

므로 주위 환경에 따라서 더 수명이 짧아질 수가 있습니다. 
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6) 다이오드 모듈 및 IGBT 모듈 체크 방법 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

l  외부로 부터 접속되어 있는 전원선(R,S,T) 및 모터 접속선(U,V,W)을 제거한다. 

l 인버터 단자대 R,S,T,U,V,W,B1,B2 의 도통 상태를 테스터의 극성을 서로 바꿔 

가면서 도통 및 부도통 상태를 확인하여 판정합니다. 

l 측정시 전해 콘덴서의 방전을 확인 후 테스트합니다. 

l 부도통시는 수메가 저항 값을 표시합니다. 전해 콘덴서의 영향에 의해서 잠시 

도통하였다가 수 메가 저항 값를 표시하는 경우도 있습니다. 통전시는 수Ω~

수십Ω 을 표시합니다. 모듈의 종류, 테스터의 종류 등에 의해 표시값은 일정

하지 않지만 비슷한 값이어야 양호한 것입니다. 

l  모듈의 각 소자의 번호와 체크단자  

테스트 극성 테스트 극성 
소자 

+ - 
측정값 소자 

+ - 
측정값 

R B1 도통 R DCN 부도통 
D1 

B1 R 부도통 
D4 

DCN R 도통 
S B1 도통 S DCN 부도통 

D2 
B1 S 부도통 

D5 
DCN S 도통 

T B1 도통 T DCN 부도통 

다이오
드모듈 

D3 
B1 T 부도통 

D6 
DCN T 도통 

U B1 도통 U DCN 부도통 
Tr1 

B1 U 부도통 
Tr4 

DCN U 도통 
V B1 도통 V DCN 부도통 

Tr3 
B1 V 부도통 

Tr6 
DCN V 도통 

W B1 도통 W DCN 부도통 

IGBT 
모듈 

Tr5 
B1 W 부도통 

Tr2 
DCN W 도통 

 

R 
S 
T 

U 
V 
W 

B1 

B2 

 

DCP 

DCN 

Tr3 

Tr6 

Tr5 

+ 

충전저항 

Tr1 

Tr4 Tr2 

전류검출저항 

  D1 D2 D3 

  D4 D5 D6  

  M/C 

전
해
콘
덴
서 

회
생
제
동 
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7) 부품 교환 

 

 

인버터는 반도체 소자를 포함해서 다수의 전자 제품으로 구성되어 있습니다. 인

버터에 사용되는 부품에 대해서는 구성상 또는 물성상 경년 변화가 일어나므로 

인버터 성능 저하나 고장의 원인이 됩니다. 예방 차원에서 정기적으로 부품을 

교환하십시오. 

 

 

l 냉각 팬 : 주회로 반도체 소자의 발열 부분을 냉각하기 위하여 사용하는 냉

각 팬의 베어링 수명은 1~3만 5 천 시간인 부품이 사용되고 있습니다. 연속

으로 운전되는 설비는 2~3년에 한번 냉각 팬을 교환하십시오. 정기 점검중 

이상음이나 이상 진동이 있는 경우 즉시 냉각 팬을 교환하십시오. 

 

 

l 평활용 전해 콘덴서 : 인버터 주회로중 메인 전원의 평활용으로 사용되는 대

용량 전해 콘덴서나 제어 회로의 전원 안정용으로 사용되는 전해 콘덴서는 

리플등의 영향에 의해 특성이 저하되는 경우가 있습니다. 이러한 현상은 주

변 온도와 주위 환경에 많은 영향을 받습니다. 일반적으로 인버터가 정해진 

환경조건으로 사용되는 경우 수명은 약 5 년 정도입니다. 콘덴서의 특성 저

하는 어느 시점에서 급격하게 진행되기 때문에 점검 기간은 최저 1 년(수명 

저하 시점에서는 반년에 1 회)에 한번은 정기적으로 확인하십시오. 정기 점

검이외에 아래 사항을 반 년에 한번 점검하십시오. 

 

케이스 상태 : 케이스 측면이나 아래 면의 확장 

 

봉인 상태 : 두드러진 휨 현상이나 한쪽으로 치우치는 분열 현상 

 

방폭구 상태 : 방폭구의 확장이나 튀어나온 상태 

 

기타 외형의 분열,변색,전해액의 누수,콘덴서 정격 용량의 85%이하가 된 경

우 콘덴서를 교환합니다. 

 

 

l 릴레이 류 : 접점 불량이 발생되므로 누적 개폐 횟수에 따라 교환하십시오. 인

버터에 사용되는 부품의 교환기 준을 아래에 표시하였습니다. 램프등 수명이 

짧은 부품은 정기 점검시 반드시 교환하십시오. 
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부 품 명 교환 기준 년수 교환 방법 

냉각  팬 2~3년 신품 교환 

평활 콘덴서 5 년 신품 교환 

릴레이 류 - 조사 후 결정 
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제 7장  옵 션 

 

7.1 제동 저항기 
 

7.1.1 제동 저항기 적용 기준 

출하시 제동저항이 내장되어 있지 않으므로  제동이 필요한 경우 별취형  

제동 저항기를 사용하여야 합니다. 

 

                                                                        [200V] 

SV008IG5-
2/2NC/1 

SV015IG5-2/1 SV022IG5-2 SV037IG5-2 적용 인버터[kW] 

100% 150% 100% 150% 100% 150% 100% 150% 
%ED 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5% 사용

율 연속운전 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 
저항[Ω] 200 150 100 60 60 50 40 33 저항

기 와트[W] 100 150 200 300 300 400 500 600 

 

                                                                        [400V] 

SV008IG5-4 SV015IG5-4 SV022IG5-4 SV037IG5-4 적용 인버터[kW] 
100% 150% 100% 150% 100% 150% 100% 150% 

%ED 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5% 5% 사용율 
연속운전 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 5 초 
저항[Ω] 900 600 450 300 300 200 200 130 저항기 
와트[W] 100 150 200 300 300 400 500 600 
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[ 제동(DB) 저항 결선도 ] 

- 제동 저항 배선은 가능한 짧게 배선하여 주십시오. 

 

 

제동 저항 단자 단자 설명 

B1,B2 
결선도를 참조하여 올바르게 배선하여 주십시오. 
제동(DB) 저항을 인버터의 B1,B2 단자에 결선합니다. 

TH1,TH2 

제동저항의 온도 센서 단자 입니다.정상(상온) 인경우 
접점은 ON (TH1-TH2 간 단락) , 제동저항이 과열된 경
우 접점 OFF (TH1-TH2 간 오픈 ) 입니다. 인버터의 다
기능 입력단자 기능중 Ext trip - B 로 설정한 단자와 
결선하여 주십시오. 

IM 
U 
V 
W 

G 

R 
S 
T 

B2 

제동(DB) 저항 

 

FX 

BX 

 RST 

JOG 

P2 

P3 

(시퀀스 공통단자) 

FM + FM 

CM 

출력주파수 

아날로그출력  
(0-10V) 

P1 

모터 

역전운전

정전운전

이상리셋 

조그 

CM  

TH1 

 

인버터 단자와 제동 저항간 거리는 

최대 5m 

입력단자(Ext trip-B 로 설정) 

B2 B1

B1 

TH2 

RX 
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7.2 DIN 레일 취부용 베이스 
 

(1).  SV008iG5-2 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

(2).  SV008iG5-1 

SV008iG5-2NC 

SV015iG5-2 

SV008iG5-4 

SV015iG5-4 

 

 

 

 

 

 

 

(3).  SV015IG5-1 

SV022iG5-2 

SV037iG5-2 

SV022iG5-4 

SV037iG5-4 
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7.3 리모트 케이블 

리모트 케이블(원격조작) 옵션 구성 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

번호 이름 

① 인버터 키패드 위치 삽입용 몰드 
② 연결용 케이블 (2,3,5m) 
③ 판넬 고정용 플라스틱 몰드 커버 

 리모트 케이블(원격조작) 옵션 제품은 (①+②+③ 가 세트화 되어 있습니다.) 

 

제품명 

INV,REMOTE 2M(SV-IG5)   원격조작 옵션 ( 2m ) 
INV,REMOTE 3M(SV-IG5)   원격조작 옵션 ( 3m ) 
INV,REMOTE 5M(SV-IG5)   원격조작 옵션 ( 5m ) 

주의) 연장용 케이블을 지정된 제품 이외의 제품을 사용할 경우에는 키패드의 전압 

강하 및 노이즈 유입에 의한 오 동작이 일어날 수 있으니 반드시 지정된 제품을 사

용하여 주십시오. 

 

 

7.4 NEMA 옵션 

 

제품명 적용 모델 

INVERTER NEMA OPTION 1 SV008iG5-2 
INVERTER NEMA OPTION 2 SV008iG5-1  SV008/015iG5-2NC/2  SV008/015iG5-4 
INVERTER NEMA OPTION 3 SV015IG5-1  SV022/037iG5-2      SV022/037iG5-4 



부록 

 

부록 

 

부록 1 주변 기기 
전선(mm²) 

전압 
모터 
[kW] 

인버터 
배선용 차단기 또는 
누전 차단기(LS) 

전자  
접촉기 R,S,T U,V,W G(접지) 

0.75 SV008iG5-2 ABS33b,EBS33 GMC-9P 2 2 3.5 
1.5 SV015iG5-2 ABS33b,EBS33 GMC-9P 2 2 3.5 
2.2 SV022iG5-2 ABS33b,EBS33 GMC-9P 2 2 3.5 

200V 

3.7 SV037iG5-2 ABS33b,EBS33 GMC-18P 3.5 3.5 3.5 
0.75 SV008iG5-4 ABS33b,EBS33 GMC-9P 2 2 2 
1.5 SV015iG5-4 ABS33b,EBS33 GMC-9P 2 2 2 
2.2 SV022iG5-4 ABS33b,EBS33 GMC-9P 2 2 2 

400V 

3.7 SV037iG5-4 ABS33b,EBS33 GMC-12P 2 2 2 

 

 

전압 모터 인버터 AC 입력 퓨즈 AC 리액터 

0.75 SV008iG5-2 10A 2.13mH,  5.7 A 
1.5 SV015iG5-2 15A 1.20mH,  10  A 
2.2 SV022iG5-2 25A 0.88mH,  14  A 

200V 

3.7 SV037iG5-2 40A 0.56mH,  20  A 
0.75 SV008iG5-4 6A 8.63mH,  2.8 A 
1.5 SV015iG5-4 10A 4.81mH,  4.8 A  
2.2 SV022iG5-4 15A 3.23mH,  7.5 A  

400V 

3.7 SV037iG5-4 20A 1.14mH,  10  A 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



부록 

 

부록 2. 사용 목적에 따른 관련 기능  
부하 사양이나 운전 조건에 맞게 각종 기능을 설정하십시오. 사용  목적과 관련 기

능 코드를 아래 표에 표시하였습니다. 
사용 목적 관련 기능 코드 

가,감속 시간, 패턴 조정 
DRV-ACC[가속 시간],DRV-dEC[감속 시간], 
FU1-5[가속 패턴],FU1-6[감속 패턴] 

역회전 방지 FU1-3[정,역회전 금지] 
최단 시간 가,감속 FU1-5[가속 패턴], FU1-6[감속 패턴] 
연속 정격 범위에서 가,감속 FU1-5[가속 패턴], FU1-6[감속 패턴] 

제동 동작 조정 
FU1-7[정지 방법],FU1-8~11[직류 제동],  
FU1-12~13[시동시 직류 제동] 

60Hz 를 넘는 운전 

FU1-20[최대 주파수], 
FU1-25[주파수 상한], 
I/O-5[V1 최대 전압에 대응되는 주파수], 
I/O-10[I 최대 전류에 대응되는 주파수] 

부하에 적당한 출력 특성의 선택  
FU1-20[최대 주파수], 
FU1-21[기저 주파수] 

모터 출력 토오크 조정 

FU1-22[시동 주파수], 
FU1-26~28[토크 부스트], 
FU1-59~60[스톨 방지], 
FU2-30[모터 용량] 

출력 주파수 제한 
FU1-23~25[주파수 상하한], 
I/O-1~10[아날로그 주파수 설정] 

모터 과열 보호 FU1-50~53[전자 써멀],FU2-30[모터 용량] 

다단속 운전 
I/O-12~14[다기능 입력 정의], 
I/O-20~27[조그,다단속 주파수],  
FU1-23~25[주파수 상하한] 

조그 운전 I/O-20[조그 주파수] 
주파수 점프 운전 FU2-10~16[주파수 점프] 

전자 브레이크 동작 타이밍 
I/O-42~43[검출 주파수], 
I/O-44[다기능 출력] 

회전 속도 등의 표시 
DRV-rPM[모터 속도], 
FU2-74[모터 회전수 표시 게인] 

기능 변경 방지 FU2-94[파라미터 설정 금지] 
에너지 절약 FU1-39[에너지 절약] 
알람 정지시 자동 재시동 운전 FU2-27~28[자동 재시동] 
제 2 모터 운전 FU2-81~90[제 2기능] 
PID 피드백 운전 FU2-50~54[PID 운전] 
주파수 설정 신호와 출력 조정 I/O-1~10[아날로그 주파수 설정] 
다기능 입력 단자 기능 정의 I/O-12~14[다기능 입력 단자] 
다기능 출력 단자 기능 정의 I/O-44[다기능 출력 단자] 

상용 <-> 인버터 절환 운전 
I/O-12~14[다기능 입력 단자], 
I/O-44[다기능 출력 단자] 

주파수계 눈금 조정 I/O-40~41[FM 출력] 

컴퓨터와의 통신 운전 
I/O-46[인버터 국번], 
I/O-47[통신 속도], 
I/O-48~49[지령 상실] 



부록 

 

 
부록3. DECLARATION OF CONFORMITY 
 
Council Directive(s) to which conformity is declared:  
          

CD 73/23/EEC and CD 89/336/EEC 
 
Units are certified for compliance with: 
           EN50178 (1997)  
           EN 50081-1 (1992)  
           EN 55022 (1994)  
           EN 50082-2 (1995)  
           EN 61000-4-2 (1995) 
           ENV 50140 (1993) & ENV 50204 (1995) 
           EN 61000-4-4 (1995) 
           EN 61000-4-5 (1995) 
           ENV 50141 (1993) 
           EN 61000-4-8 (1993) 
            EN 61000-4-11 (1994) 
 
Type of Equipment:    Inverter (Power Conversion Equipment) 
Model Name:         SV - iG5 Series 
Trade Mark:     LG Industrial Systems Co., Ltd. 
Representative:       LG International (Deutschland) GmbH 

Address:      Lyoner Strasse 15,  
           60528, Frankfurt am Main,  
           Germany 
 
Manufacturer:    LG Industrial Systems Co., Ltd. 
 Address:     181, Samsung-Ri, Mokchon-Myon, Chonan-Si, 
           330-845, Chungnam, 
           Korea 
  
We, the undersigned, hereby declare that equipment specified above conforms to the  
Directives and Standards mentioned. 
 
Place:  Frankfurt am Main               Chonan, Chungnam, 
     Germany                      Korea 
  
 
 
 
 
 
      Mr. Ik-Seong Yang / Dept. Manager    Mr. Hyuk-Sun Kwon / Gneral Manager 

(Full name / Position)             (Full name / Position) 
 

 



부록 

 

TECHNICAL STANDARDS APPLIED 
 
 
The standards applied in order to comply with the essential requirements of the Directives 
73/23/CEE "Electrical material intended to be used with certain limits of voltage" and 
89/336/CEE "Electromagnetic Compatibility" are the following ones: 
 
 
• EN 50178 (1997) “Safety of information technology equipment”. 

 
• EN 50081-1 (1992) “Electromagnetic compatibility. Generic emission standard. Part 

1: Residential, commercial and light industry.” 
 

• EN 55022 (1994) “Limits and methods of measurements of radio interference 
characteristics of information technology equipment.” 
 

• EN 50082-1 (1997) “Electromagnetic compatibility. Generic immunity standard. Part 
1: Residential, commercial and light industry.” 

• EN 61000-4-2 (1995) “Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and 
measurement techniques. Section 2: Electrostatic discharge 
immunity test. Basic EMC Publication (IEC 1000-4-2: 1995).” 
 

• ENV 50140 (1993) “Electromagnetic compatibility - Basic immunity standard - 
Radiated radio- frequency electro magnetic field - Immunity test.” 
 

• ENV 50204 (1995) “Radio electromagnetic field from digital radio telephones.” 
• EN 61000-4-4: 1995 “Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and 

measurement techniques. Section 4: Electrical fast transients / 
burst immunity test. Basic EMC Publication (IEC 1000-4-4: 
1995).” 

• EN 61000-4-5: 1995 “Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and 
measurement techniques. Section 5: Surge immunity test. Basic 
EMC Publication (IEC 1000-4-5: 1995).” 
 

• ENV 50141 (1993) “Electromagnetic compatibility. Basic immunity standard. 
Conducted disturbances induced by radio-frequency fields.” 
 

• EN 61000-4-8: 1993 “Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and 
measurement techniques. Section 8: Power frequency magnetic 
field immunity test - Basic EMC Publication (IEC 1000-4-8: 
1993).” 
 

• EN 61000-4-11: 1994 “Electromagnetic compatibility (EMC). Part 4: Testing and 
measurement techniques. Section 11: Voltage dips, short 
interruptions and voltage variations immunity tests (IEC 1000-4-
11: 1994).” 
 



 

1. Short Circuit Rating 

“Suitable For Use On A Circuit Capable Of Delivering Not More Than  5,000 RMS Symmetrical Amperes, 

240 for rated 240V drives or 480 for rated 480V drives Volts Maximum,” or equivalent. 

2. Short Circuit FUSE/BREAKER Marking 

Use Class H or K5 UL Listed Input Fuse and UL Listed Breaker Only. See the table below for the Voltage 

and Current rating of the fuse and the breaker.  

External Fuse Breaker Input 
Voltage 

Motor 
[kW] Inverter 

Current [A] Voltage [V] Current [A] Voltage [V] 
0.75 SV008iG5-2 10 500 30 220 
1.5 SV015iG5-2 15 500 30 220 
2.2 SV022iG5-2 25 500 30 220 

200V 

3.7 SV037iG5-2 40 500 30 220 
0.75 SV008iG5-4 6 500 30 460 
1.5 SV015iG5-4 10 500 30 460 
2.2 SV022iG5-4 15 500 30 460 

400V 

3.7 SV037iG5-4 20 500 30 460 

3. Wires and Terminal Lugs 
Wire(2) 

mm² AWG Inverter 
Terminal 
Screw 
Size 

Screw Torque 
(lb-in)(1) 

R,S,T U,V,W R,S,T U,V,W 
200V (1Φ) 0.75 ~ 1.5 kW M4 10 2 2 14 14 

0.75 kW M3.5 7 2 2 14 14 
1.5 ~ 2.2 kW  M4 10 2 2 14 14 200V (3Φ) 
3.7 kW M4 10 3.5 3.5 12 12 

400V (3Φ) 0.75 ~ 3.7 kW M4 10 2 2 14 14 

(1) Apply the rated torque to terminal screws. Loosen screws can cause of short circuit and malfunction. 

Tightening the screws too much can damage the terminals and cause short circuit and malfunction. 

(2) Use copper wires only with 600V, 75℃ ratings for wiring. 

☞ Power and Motor Connection 

R S T B1 B2 U V W 
 
 

 

 

 

 
 
 
 
 
 
4. Overload Protection  

IOLT : IOLT(inverter Overload Trip) protection is activated at 150% of the inverter rated current for 1 

minute and greater.  

OLT : OLT is selected when F56 is set to 1 and activated at 200% of F57[Motor rated current] for 60 

min in F58. This can be programmable.  

Power supply must be connected to the R, S, and T 

Terminals. Connecting it to the U, V, W terminals 

causes internal damages to the inverter. Arranging 

the phase sequence is not necessary.  

Motor should be connected to the U, V, and W 

Terminals. If the forward command (FX) is on, the motor 

should rotate counter clockwise when viewed from the load 

side of the motor. If the motor rotates in the reverse, switch 

the U and V terminals. 

Motor 3 Phase Power Input: R, S, T 
1 Phase Power Input: R, T 

WARNING WARNING 



 

6. “Not Provided With Overspeed Protection” or equivalent. 

7. WARNING 

Risk of injury or Electric shock : Read the manual and follow the safety instruction before use. 

Risk of Electric Shock : More than one disconnect switch may be required to de-energize the 

equipment before servicing.  

Risk of Electric shock : Before opening the cover, disconnect all power and wait at least 10 minutes. 

Risk of Electric shock : Securely ground(earth) the inverter. 

8. Basic Wiring 

 

230/460V 

50/60Hz 

U 
V 
W 

G 

R 
S 
T 

 or 
3 F , 

MCCB 

FX 

RX 

BX 

RST 

P1 

P3 

CM 

VR 

V1 

I 

CM 

+ 
FM 

CM 

30A 

30B 

30C 

MO

MG

Output Frequency 
Meter 
(0~10V Analog) 

P2 

MOTOR 

 Potentiometer 
 (1 kohm, 1/2W) 

Speed signal Input1 

Forward Run/Stop 

Reverse Run/Stop 

Inverter Disable  

Fault Reset 

Multi-function Input 1 

Multi-function Input 2 

Multi-function Input 3 

Common Terminal 

Factory Setting: 
‘Speed-L’ 
‘Speed-M’ 
‘Speed-H’ 

Power supply for    
speed signal: 
+ 12V, 10mA 

Speed signal input: 
0 ~ 10V 

Speed signal input: 
4 ~20mA (250ohm) 

Common for  
VR, V1, I 

Fault output relay 
Less than AC250V, 1A 
Less than DC30V, 1A 

Less than DC24V, 50mA 
Factory setting: ‘Run’ 

Note)    display main circuit terminals (Class1), 
  display control circuit terminals (Class2). 

1. Analog speed command can be set by Voltage, Current and both of them. 
2. DB resistor is optional. 
3. Be sure to use insulated conductors for wiring Power terminals and Control terminals and 

always maintain the distance between power and control wiring greater than 12.7mm. 

B2 B1 

FM 

JOG 
Jog 

Shield 

DB Resistor2 

RS485 & MODBUS-RTU 
Communication port 

S+ 

S- 

1F , 230V 

 



 

 

 

 

 

제품명 LS 산전 범용 인버터 설치 일자  

모델명 SV-iG5 보증 기간  

성  명  

주  소  고  객 

전  화  

성  명  

주  소  판매점 

전  화  

 

본 제품은 LS 산전 기술진의 엄격한 품질관리 및 검사 과정을 거쳐서 만들
어진 제품입니다. 제품 보증 기간은 통상 설치일로부터 12 개월이며, 설치
일자가 기입되지 않았을 경우에는 제조일로부터 18 개월로 적용합니다. 
단, 계약 조건에 따라 변경될 수 있습니다. 

 

    무상 서비스 안내 

정상적인 사용 상태에서 제품 보증 기간 이내에 고장이 발생했을 경우, 당사 특약점

이나 지정 서비스 센터에 의뢰하시면 무상으로 수리하여 드립니다. 

 

    유상 서비스 안내 

다음과 같은 경우에 유상 수리를 받아야 합니다. 

 

n 소비자의 고의 또는 부주의로 고장이 발생한 경우 

n 사용 전원의 이상 및 접속 기기의 불량으로 인해 고장이 발생한 경우 

n 천재지변에 의해 고장이 발생한 경우(화재, 수해, 가스해, 지진 등) 

n 당사 특약점이나 서비스 센터가 아닌 곳에서 제품을 개조 또는 수리한 경우 

n LS 산전 명판이 부착되어 있지 않은 경우 

n 무상 보증 기간이 경과한 경우 

 

 

 

 

 

 

품질 보증서 



 

 

사용설명서 개정이력 

 

번호 인쇄날짜 변경내용 Version No. 비고 
1 2000.06. 초판  1.00  
2 2000.08. 양산본 1.01  
3 2001.01. 양산본 1.02  
4 2001.08. 200V 단상 2종(0.75,1.5kW)추가 

CE DOC (Filter) 
입출력 PNP/NPN 선택 
아나로그 FM 출력(0~10V) 
타입 형명 변경 

(SV008IG-2F -> SV008IG5-2) 
(SV008IG-2 -> SV008IG5-2NC) 

IO 1,6  초기값 수정 
(1000mS -> 100mS) 

IO 17 초기값 수정 
(15 -> 2) 

5.10  

5 2002.03 설명서 수정 IO 12 초기값 ( 7 -> 0 ) 
V1-Ext 기능추가 (9) 

제품 깊이 수정 (150.9 -> 152.9 ) 
입출력 역접속 보호 기능 삭제 

5.30  

6 2002.11 기능 설명 추가 및 오 탈자 수정 
옵션 설명 추가 

5.40  
 

7 2005.06 
CI 변경 관련 내용 추가 
통신 프로토콜 선택 기능 추가 

5.50  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 LS 산전은 환경보전을 경영의 

우선과제로 하며, 전 임직원은 

쾌적한 지구환경보전을 위해 최

선을 다한다 

LS 인버터는 환경을 보호할 수 

있도록 설계된 제품입니다. 제

품을 폐기할 경우 철, 알루미

늄, 동, 합성수지(커버)류로 분

리하여 재활용 할 수 있습니다. 

환 경 경 영 제품폐기에 대한 안내 


